
Vérification des flèches des poutres bois sur ROBOT  

Plusieurs problèmes relevés : 

1. Inversion de la flèche finale, et de la flèche nette finale : 

Si une poutre n’est pas contre fléchée la vérification Wfin n’est pas nécessaire : 

Critères de vérification selon EN 1995‐1‐1 NA : U,fin < L/125          U,net,fin < L/200  

Dans le texte : W net,fin = W fin ‐ Wc (Contreflèche) 

Donc dans le cas ou Wc=0        Wfin = Wnet fin  

Le critère dimensionnant est donc L/200 

Dans Robot lors du paramétrage de vérification des flèches il faudra bien faire attention à 

remplacer le critère de la flèche finale U fin=l/125 par celui de la flèche U net,fin = l/200 

Dans la note de calcul on précisera : 

En l’absence de contreflèche : W fin = W net,fin donc le critère de flèche est l/200 

   

 

REMPLACER LA VALEUR DE DEPLACEMENT MAXI DE U,FIN PAR 200 LORSQUE IL N’Y A PAS DE 

CONTREFLECHE. 

 

 



 

2. Vérification de la flèche Winst (Q) due aux seules actions variables (critère l/300). 

La flèche U,inst doit être calculée sous la seule action des charges variables,  

Avec une combinaison ELS : (0 x G) + (1 x Qp) + (ψ0i x Qi)  

Avec :  G charge permanente 

  Qp charge variable principale  

  Qi Charge variable d’accompagnement (si elle existe). 

 

Or la vérification s’effectue par défaut en tenant compte des charges permanentes : 

Cela fausse donc le résultat en augmentant la flèche instantanée, de la valeur de la flèche induite par 

les charges permanentes. 

 

Pour rectifier cela : Préférence de la tâche  Charges  Pondérations 

 

 

 

 

 

 

Cliquer ici 



 

 

Dans l’éditeur de règlement de pondération : Modifier les lignes 1 et 2 dans le tableau du bas comme 

indiqué ci‐dessous : 

 

 

 

 

 

 

 

Fermer et cliquer oui pour enregistrer. 

 Relancer le calcul des combinaisons automatiques pour actualiser les pondérations  

Relancer le calcul de flèche : 



 

Cette fois la combinaison pour la vérification de la flèche instantanée est correcte, elle n’intègre plus 

les charges permanentes.  

Mais c’est maintenant la combinaison pour la vérification de la flèche finale qui n’est plus valable ! 

Qui elle doit prendre en compte les charges permanentes… 

LE SERPENT SE MORD LA QUEUE 

 

Le problème vient du fait que les combinaisons ELS pour la vérification des flèches ne sont pas 

dissociées : 

Il faudrait une combinaison ELS pour la vérification de la flèche instantanée: 

(0 x G) + (1 x Qp) + (ψ0i x Qi) 

 

Et une combinaison ELS pour la vérification de la flèche nette, finale et de la flèche finale : 

1x ((1+Kdef) x G) + 1 x ((1+Kdef x ψ0p) x Qp) + 0.5 x ((1+Kdef x ψ0i) x Qi) 

 

EN ATTENDANT POUR RESTER SÉCURITAIRE DANS LES CALCULS, NOUS RESTERONS DANS LE CAS 

OU LE POIDS PROPRE EST PRIS EN COMPTE DANS LE CALCUL DE FLECHE INSTANTANÉE. 

 

 



3. Vérification de la flèche W2 imposé par le référentiels concernés (DTU etc…) 

 

W2 = Wfin – WG,inst  

WG,inst = Flèche sous charges permanentes mis en œuvre avant les éléments de second œuvre à protéger. 

NON ABORDÉ DANS LES VERIFICATIONS DE ROBOT 

 

 

   



Pour mémoire : extrait en 1995‐1‐1 

  


