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図： 2Rリンク機構のモデル 

 

例として 2Rリンク機構の動力学を解くと，次の式が得られます． 

 𝑴�̈� + 𝑪�̇� + 𝑮 = 𝝉  

 
𝑴 = [

𝑎1 + 𝑎2 + 2𝑎3 cos𝜃2 𝑎2 + 𝑎3 cos𝜃2
𝑎2 + 𝑎3 cos 𝜃2 𝑎2

] 
 

 

𝑪 = [
−𝑎3 (2�̇�1�̇�2 + �̇�2

2
)

𝑎3�̇�1
2
sin 𝜃2

] 

 

 
𝑮 = [

𝑎4 cos𝜃1 + 𝑎5 cos(𝜃1 + 𝜃2)

𝑎5 cos(𝜃1 + 𝜃2)
] 

 

 
𝒒 = [

𝜃1
𝜃2
] 

 

 
𝝉 = [

𝜏1
𝜏2
] 

 

また，係数𝑎1, 𝑎2, 𝑎3, 𝑎4, 𝑎5 については 

𝑎1 = 𝑚1𝑙𝑔1
2 + 𝐼1 +𝑚2𝑙1

2 +𝑚𝐿𝑙1
2
 

𝑎2 = 𝐼2 +𝑚2𝑙2
2 +𝑚𝐿𝑙2

2
 

𝑎3 = (𝑚2𝑙𝑔2 +𝑚𝐿𝑙2)𝑙1 

𝑎4 = (𝑚1𝑙𝑔1 +𝑚2𝑙1 +𝑚𝐿𝑙1)𝑔 

𝑎5 = (𝑚2𝑙𝑔2 +𝑚𝐿𝑙2)𝑔 

となります．（𝑚𝐿は手先の質量） 


