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propriétés des profilés
Caractéristiques de la section:

RE 1

HY=100.0, HZ=110.0 [cm]

AX=11000.00 [cm2]

IX=16938808.58, 1Y=11091666.67, 12=9166666.67 [cm4]
Matériau=BETON 1

Matériau=BETON

RE 3

HY=27.2, HZ=103.9 [cm]

AX=2826.08 [cm2]

IX=581962.05, 1Y=2542343.92, 1Z=174237.25 [cm4]
Matériau=BETON 2
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caractéristiques - Barres

Nom de la section Liste des barres AX [cm2] AY [cm2] AZ [cm2] IX [cm4] 1Y [cm4] 1Z [cm4]
RE 1 1A3 11000.00 9166.67 9166.67 16938808.58 11091666.67 9166666.67
RE 3 4A15 2826.08 2355.07 2355.07 581962.05 2542343.92 174237.25
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caractéristiques - Matériaux

Matériau E [MPa] G [MPa] NU LX [1/°C] RO [KN/m3] Re [MPa]
BETON 34.08 0.0 0.20 0.00 24.53 25.00
BETON 1 32.84 0.0 0.20 0.00 24.53 25.00
BETON 2 30.23 0.0 0.20 0.00 24.53 25.00
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Projet : PRA_571_1

noeuds

Noeud X [m] Z[m] Code de l'appui Appui
1 0.0 0.0
2 0.0 5.87
3 17.40 5.87
4 17.40 0.0
5 0.0 -3.12
6 17.40 -3.12
7 0.0 -5.52
8 17.40 -5.52
9 0.0 -7.15
10 17.40 -7.15
11 0.0 -9.65
12 17.40 -9.65
13 0.0 -14.65
14 17.40 -14.65
15 0.0 -16.45 Ibb fichier_données_APP 1
16 17.40 -16.45 Ibb fichier_données_APP 1
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barres

Barre Noeud 1 Noeud 2 Section Matériau Longueur [m] Gamma [Deg] Type de barre Elém(i:::::lisnconst-

1 1 2 RE 1 BETON 1 5.87 0.0 Barre Barre
2 3 4 RE 1 BETON 1 5.87 0.0 Barre Barre
8 2 3 RE 1 BETON 17.40 0.0 Barre Barre
4 5 1 RE 3 BETON 2 3.12 0.0 Barre Barre
5 4 6 RE 3 BETON 2 3.12 0.0 Barre Barre
6 7 5 RE 3 BETON 2 2.40 0.0 Barre Barre
7 6 8 RE 3 BETON 2 2.40 0.0 Barre Barre
8 9 7 RE 3 BETON 2 1.63 0.0 Barre Barre
9 8 10 RE 3 BETON 2 1.63 0.0 Barre Barre
10 11 9 RE 3 BETON 2 2.50 0.0 Barre Barre
11 10 12 RE 3 BETON 2 2.50 0.0 Barre Barre
12 13 11 RE 3 BETON 2 5.00 0.0 Barre Barre
13 12 14 RE 3 BETON 2 5.00 0.0 Barre Barre
14 15 13 RE 3 BETON 2 1.80 0.0 Barre Barre
15 14 16 RE 3 BETON 2 1.80 0.0 Barre Barre
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charges

Cas

© N N o o oo b D WN PP PP

N NN R R R R R R B R P R
P O O © © 0 N b W W NDNPEL O

21

Type de charge

Liste

Valeurs de la charge

poids propre 12 PZ Moins Coef=1.00
force nodale 23 FZ=-239.25[kN]
charge uniforme 3
charge uniforme 3 PZ=-10.21[kN/m]
charge trapézoidale (2p) 1 PX2=0.0[kN/m] PX1=117.40[kN/m] X2=1.00 X1=0.0 global non projetés relatives
charge trapézoidale (2p) 4 PX2=117.40[kN/m] PX1=164.20[kN/m] X2=1.00 X1=0.0 global non projetés relatives
charge trapézoidale (2p) 2 PX2=-117.40[kN/m] PX1=0.0[kN/m] X2=1.00 X1=0.0 global non projetés relatives
charge trapézoidale (2p) 5 PX2=-164.20[kN/m] PX1=-117.40[kN/m] X2=1.00 X1=0.0 global non projetés relatives
charge uniforme 14 PX=9.00[kN/m]
force nodale 2 FX=4.95[kN]
charge uniforme 25 PX=-9.00[kN/m]
force nodale 3 FX=-4.95[kN]
charge uniforme 3 PZ=-28.14[kN/m]
charge uniforme 14 PX=26.74[kN/m]
charge uniforme 25 PX=-26.74[kN/m]
charge trapézoidale (2p) 2 PX2=-9.28[kN/m] PX1=-26.74[kN/m] X2=1.00 X1=0.0 global non projetés relatives
charge trapézoidale (2p) 5 PX2=0.0[kN/m] PX1=-9.28[kN/m] X2=1.00 X1=0.0 global non projetés relatives
charge trapézoidale (2p) 1 PX2=26.74[kN/m] PX1=9.28[kN/m] X2=1.00 X1=0.0 global non projetés relatives
charge trapézoidale (2p) 4 PX2=9.28[kN/m] PX1=0.0[kN/m] X2=1.00 X1=0.0 global non projetés relatives
force nodale 2 FX=50.97[kN]
charge uniforme 14 PX=27.06[kN/m]
charge uniforme 14 PX=23.07[kN/m]
charge uniforme 3 PZ=-0.69[kN/m]
poids propre 1A5 PZ Moins Coef=0.08
charge uniforme 3 PZ=-0.34[kN/m]
poids propre 1A5 PZ Moins Coef=0.04
charge uniforme 3 PX=1.48[kN/m]
charge uniforme 14 PX=0.46[kN/m]
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Cas Type de charge Liste Valeurs de la charge
21 poids propre 1A5 PX Coef=0.15
22 charge uniforme 3 PX=0.72[kN/m]
22 charge uniforme 14 PX=0.23[kN/m]
22 poids propre 1A5 PX Coef=0.08
23 thermique 3 TZ=15.00[°C]
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combinaisons

Type la
Combinaison Nom Type d'analyse combi- Nature du cas Définition
naison
101 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation 1*1.00+2*0.95+3*1.30+(4+5)*0.42+(6+7)*0.52+(10+11)*0.40
102 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation  (1+9)*1.00+2*1.05+3*1.30+(4+5)*0.24+(6+7)*0.32+(11+13)*0.25+23*0.60
103 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation (1+9+14)*1'00+2*1'05+3*1'30+4*O'42+5*0'33+6*O'52+7*O'45+(1O+3?S
104 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation (1+9)*1'00+2*1'05+3*1'30+4*O'33+5*0'42+6*0'45+7*052+(1l+1?_§3f8;
105 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation (1+3)*1.00+2*0.95+4*0.42+5*0.33+(6+10+12)*0.40+7*0.35+23*0.60
106 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation (1+3+23)*1.00+2*0.95+4*0.33+5*0.42+6*0.35+7*0.40+(11+13)*0.32
201 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation 1*1.00+2*0.95+3*1.30+(4+5)*0.42+(6+7)*0.52
202 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation 1*1.00+2*1.05+3*1.30+(4+5)*0.24+(6+7)*0.32+23*0.50
203 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation 1*1.00+2*1.05+3*1.30+4*0.42+5*0.33+6*0.52+7*0.45
204 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation 1*1.00+2*1.05+3*1.30+4*0.33+5*0.42+6*0.45+7*0.52
205 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation (1+3)*1.00+2*0.95+4*0.42+5*0.33+6*0.40+7*0.35+23*0.50
206 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation (1+3)*1.00+2*0.95+4*0.33+5*0.42+6*0.35+7*0.40+23*0.50
301 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation 1*1.00+2*0.95+3*1.30+(4+5)*0.42+(6+7)*0.52+(10+11)*0.32
302 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation 1*1'00+2*1'05+3*1'30+(4+5)*0'24+(6+7)*0'32+9*O'80+(11+13)*0'20;2:;
303 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation 1*1'00+2*1'05+3*1'30+4*0'42+5*0-33+6*0-52+7*0-45+(9+14)*0-]8-2;(01.2;
304 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation 1*1'00+2*1'05+3*1'30+4*O'33+5*0'42+6*0'45+7*0'52+9*g:§g:(1141:3§3);
305 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation (1+3)*1.00+2*0.95+4*0.42+5*0.33+6*0.40+7*0.35+(10+12)*0.32+23*0.50
306 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation (1+3)*1.00+2*0.95+4*0.33+5*0.42+6%0.35+7%0.40+(11+13)*0.32+23*0.50
401 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation (1+18+20+22)*1.00+2*0.95+3*1.30+5*0.42+7*0.52+(10+11)*0.06
402 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation (1+18+20+22)*1.00+2*1.05+3*1.30+5*0.24+7*0.32+9*0.16+(11+13)*0.04
403 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation (1+18+20+22)*1.00+2*1.05+3*1.30+5*0.33+7*0.45+9*0.16+(10+12)*0.06
404 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation (1+18+20+22)*1.00+2*1.05+3*1.30+5*0.42+7*0.52+9*0.16+(11+13)*0.06
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Type la
Combinaison Nom Type d'analyse combi- Nature du cas Définition

naison
405 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation (1+3+18+20+22)*1.00+2*0.95+5*0.33+7*0.35+(10+12)*0.06
406 (C) Combinaison linéaire DEP d'exploitation (1+3+18+20+22)*1.00+2*0.95+5*0.42+7*0.40+(11+13)*0.06
1001 (C) Combinaison linéaire EFF d'exploitation 1*1.00+2*0.95+3*1.30+(4+5)*0.57+(6+7)*0.71+(10+11)*0.58
1002 (C) Combinaison linéaire EFF d'exploitation 1*1'35+2*1'42+3*1'75+(4+5)*0'24+(6+7)*0'32+9*1'45+(1l+13)*0'36;2§;
1003 (C) Combinaison linéaire EFF d'exploitation 1*1'35+2*1'42+3*1'75+4*0'57+5*0-45+6*0-71+7*0-61+(9+14)*1-f§;glgg
1004 (C) Combinaison linéaire EFF d'exploitation 1*1'35+2*1'42+3*1'75+4*0'33+5*0'57+6*0'45+7*0'71+9*]0“§2:(114]:i?;
1005 (C) Combinaison linéaire EFF d'exploitation (1+3)*1.00+2*0.95+4*0.57+5*0.33+6*0.54+7*0.35+(10+12)*0.58+23*0.90
1006 (C) Combinaison linéaire EFF d'exploitation (1+3)*1.00+2*0.95+4*0.33+5*0.57+6*0.35+7*0.54+(11+13)*0.47+23*1.50
1101 (C) Combinaison linéaire EFF d'exploitation (1+17+19+21)*1.00+2*0.95+3*1.30+5*0.42+7*0.52+(10+11)*0.06
1102 (C) Combinaison linéaire EFF d'exploitation (1+17+19+21)*1.00+2*1.05+3*1.30+5*0.24+7*0.32+9*0.16+(11+13)*0.04
1103 (C) Combinaison linéaire EFF d'exploitation (1+17+19+21)*1.00+2*1.05+3*1.30+5*0.33+7*0.45+9*0.16+(10+12)*0.06
1104 (C) Combinaison linéaire EFF d'exploitation (1+17+19+21)*1.00+2*1.05+3*1.30+5*0.42+7*0.52+9*0.16+(11+13)*0.06
1105 (C) Combinaison linéaire EFF d'exploitation (1+3+17+19+21)*1.00+2*0.95+5*0.33+7*0.35+(10+12)*0.06
1106 (C) Combinaison linéaire EFF d'exploitation (1+3+17+19+21)*1.00+2*0.95+5*0.42+7*0.40+(11+13)*0.06
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charges 1
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Cas : 3 (Ballast et superstructures)
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Cas : 5 (Poussée des remblais sur plaque anti-affouillement (droite))
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Cas : 9 (Charges d exploitation traverse)
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Cas : 10 (Poussée des surcharges sur piédroit gauche)
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Cas : 13 (Réaction aux poussées des surcharges (sur piédroit gauche))

Date : 10/07/12 Page : 23




Autodesk Robot Structural Analysis Professional 2012

Auteur : Fichier : PRA_571 1.rtd
Adresse : Projet : PRA 571 1
charges 14

I
(IR I

I3
i 4

]
R

a

f. t

Cas : 14 (Effort de freinage et démarrage)
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Cas : 19 (Forces verticales sismiques ELU)
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Cas : 20 (Forces verticales sismiques ELS)

Date : 10/07/12

Page : 28




Autodesk Robot Structural Analysis Professional 2012
Auteur :
Adresse :

Fichier : PRA_571 1.rtd
Projet : PRA 571 1

charges 21

I

3

3

]

f. t

(IR I

:

]

]
Ay +PX_ kG
o I knim

Cas : 21 (Forces Inerties horizontales ELU)
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Cas : 22 (Forces Inerties horizontales ELS)
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