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1

INSTALLATION

1.1 Configuration Minimum

Matériel :

Micro-ordinateur compatible PC avec processeur PENTIUM Il - 500 Mhz (PENTIUM IV
- 2 Ghz conseillés),

Systeme d’exploitation : a partir de Windows 2000 (XP Pro conseillé),

256 Mo de Mémoire RAM minimum (512 Mo conseillés),

Carte graphique et écran couleur SVGA avec résolution minimum de 1024 x 768,
1 Go d’espace disque libre,

Imprimantes supportées par Windows

Logiciels :

Systeme d’exploitation : a partir de Windows 2000 (XP Pro conseillé)
Excel (a partir de la version 2000)

ESOP (a partir de la version 4.1) compris avec le CD de ESOP 4.1 ou le DVD de
Robot Office 20.

1.2 Installation ESOP 4.1

Insérez le CD-ROM / DVD dans votre lecteur.

Une animation multimédia se lance automatiquement.

Si votre exécution automatique est désactivée, vous devez lancer I'explorateur puis
choisir « exécution automatique » grace a un clic droit sur le répertoire du lecteur CD-
Rom.

Dossiers X | Mom

Lﬁ Bureau
= D Mes docurnents gDisqua
El 4 Poste de travail _ b
@ o4 Disquette 314 (A1) ﬁ;‘lD:E:B,
“ Disque local (C:) - 55
= |E;€| S Keyprc
) z Kevpre Développer
[ 5 poubel
[# 32 Comm
¥ 3% Comme
[+ D‘ Panne:
& |23 Docum
Bl () Docum
@ % Favoris rés Recherchet les virus...

Rechercher...

Explarer
Quyrir

2 Corbeile
I3 Robot Offi
# ([ TROMEING |

Fartage et sécurité, ..
Graver oes fichiers sur ls CO-ROM
B ajouter alarchive...
B ajouter & "Archive rar"
B Compresse et e-mail...
B Compresse dans “Archive.rar” et e-mail

Ejecter

Copier

Propriétés

Installation systeme de ESOP
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ROBOT OFFICE

ROBOT NAVIGATOR

MILLENNIUM
&

EXPERT

RCAD
ROBOT

OFFICE Cliquez pour installer ESOP

CBS PRO APILOG

ROBOT OFFICE
MULTIMEDIA

ROBOT OFFICE 20.0

Cliguez pour installer ESOP .. A 5 o i o Rolbobat'

ESOP - InstallShield Wizard

Choisiszez la langue d'installation
Choisizzez la langue d'installation dans la liste ci-dessous. RO b (8] bq t

Anglaiz |

Italien
Polonais
Rournain
Russe

Tnstallshied [ < Préceédent J [ Suivant » ]

Choisissez la langue d’installation.
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Installation de ESOP v.4.1
Installation de ESOP v 4.1

Robobat’

Bienwenue danz le programme de maintenance de [assistant d'installation de ESOF, Ce
programme wouz permet de modifier linstallation actuelle. Cliguez surune dez options
ci-dessous.

Sélectionnez les nouveausy fonctionnalités du programme & ajouter oy
zélectionnez lez fonctionnalités actuelement inztallés & supprimer.

" Béparer

Reéinstallez touz les fonctionnalités de programme installés par linstallation
précédente,

" Supprimer

t@ Supprimez tousz les fonctionnalikés installés.

InstallShield < Précédent Sumant

Cet écran apparait si une version d’ESOP a déja été installée sur cet ordinateur.

L'option « Modifier » permet de sélectionner des nouveaux composants comme ['utilisation
d’une langue non installée.

« Réparer » permet de tester lintégrité du systeme et « Supprimer » désinstalle la version
d’ESORP installée sur le poste.

Nous vous conseillons de choisir I'option « Supprimer ».
Pour le type d'installation, choisissez La version Compléete (choix par défaut).

Une fois l'installation des fichiers terminée, il y aura un raccourci vers le logiciel installé sur le
bureau de votre ordinateur.
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1.3 Installation de DALLIA version 1.2

e Lancez ESOP 4.1.
e Quvrez la bibliotheque
» Choisissez « Calcul d’'un dallage dans Béton armé - Dalles »

4 ESOP - Bibliothéque

Schemas l
& B> db E] | Ed -
+ @ Rdm
+ @ Dynamigue
< @ Actions
< @ Acier
- [ Bétan amé
+ @ Sections
< @ Poutres
< @ Poteaus
—-{F Dalles
@ Calcul d'un dallage zuivant le DTU 13-3 annexe C[DTU 13.3]
@ Calcul d'un dallage suivant le DTU 13-3 annexe C [méthode simphée] (DT 13.3]
@ Wenfication du poingonnement [BAEL 91]
Calcul réel au feu [DTU FE]
< @ Mur
+ @ Constructions
< @ Divers
+ @ Stuctures précontraintes
< @ Stuctures mistes
< @ Bois
+ @ Mécanique industrielle
+ @ Fondations
< @ Themique
- @ ROEOT Millermium
< @ CBS Pro - Modélization

Bibliotheque ESOP

1.4 Protection de DALLIA

Les modules sont protégés par une clé numérotée HASP (clé a brancher sur un port USB) et un
fichier RGS. La clé HASP vous donne un droit d'acces a l'utilisation de la plate-forme ESOP
(ESOP Start obligatoire).

Les modules sont protégés par une clé HASP et un fichier RGS.
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1.4.1 CLE HASP (USB OU PORT PARALLELE)

» La clé HASP vous donne le droit d’acces a I'utilisation de la plate-forme ESOP (ESOP Start

obligatoire).

Remarque :

Si vous avez le message suivant : version d’évaluation
votre clé n'est pas détectée. Si elle est bien branchée sur votre machine, il se peut que vous

n'ayez pas le bon driver HASP.

JEin:hier Edition a&ffichage Imsertion Formakb  Qwkils

£4 ESOP - Yersion d'évaluation (il reste 24 jours)

Donnees Fenétre ¢ | "i:_:'-’;l

(il reste xx jours), cela signifie que

IDEES ERY | & B2RS

3

- ] -

@ :

| -

-

6 I 5 |=

H|F €%

Le driver par défaut est le 4.95. Si vous étes sous Windows XP SP2, il faut installer le driver

5.11. Le fichier se trouve sur le CD (ici E)
E:\Documents\protection\Hasp\drivers\ 5.11\ Install.bat

Lancer le fichier install.

Adresse IE} D:\DocumentstprotectioniHasphdriversis, 11

| B ox

Dossiers

x

=l L) Documents
3 Dao
[l L) prokection
=l I55) Hasp
I diagnioskix
=[5 drivers
485
I 4,95
D511
I3 monitar
|5 servers
I ush
El Met_Maon
I Met_Prot
=) Service Pack

[cn B P 1]

a

=

Mo | Taille | T
Fichiers actuellement sur le CD
Ehaspdinst.exe 1835kKo A
[E]1nstall bat 1Ko F
@ readme, bk ko D
Type i Fichier de commande MS-005
Crake de modification : 24/12/2004 10:34
Taille : 32 octets
1| | i
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1.4.2 LE FICHIER RGS POUR DALLIA

Le fichier RGS vous donne le droit d’utiliser DALLIA.

Remarque :

A chaque nouvelle version de DALLIA, vous devez réenregistrer votre RGS.

. Lancez ESOP, dans le menu « Bibliotheque », « Enregistrement »

Fengtre 7 ‘ e | Biblicthéque Classeor Edition Cukils EsopfET  Aide

| &

= L2

|wx@mL 5-A-

. Il vous faut sélectionner le fichier rgs dont le nom correspond a votre numéro de clé USB.

Ce fichier peut étre sur un CD d’une ancienne version ou vous a été transmis par email.

fesoe
lem/@XciE

Regarder dans :

() prat

@ Bureau

a Poste de travail
i) Documents de sha
|'|-i‘| Docurments partagés
M, Disquette 315 (A1)
cg# Disque local {C:)
[5] Datia_v1.0.6 (D)
[C5) Dallia_vi.0.6
@
% Keypro sur 'Goofy' (K1)
=# Poubells sur 'Robat’ (01

3 Favoris réseau
I} Mes documnents
Ic7) Robot Cffice
L) TROMBING

» Outils =

2xl

=% Commun_Informatique sur ...,
:Eg Commun_Technique sur ‘Rob. ..

|B)#11774.rgs
] #11775.ras
=] #11776ras
B #11777.ras
2] #11776.ras
) #11779.rgs
3] #11780.rgs
=] #11761.ras
] #11782.rgs
=] #11783.rgs
=] #11784.ras

£8 Adresses Internet (FTP)
,,EJ Ajouter/Modifier des adresse..,

;I lﬁsv LTI I

Tupe de fickiers :I * rgs (*.rgs)

ﬂ Annuler |

Remarque :

Nous pouvons étre amenés a vous envoyer un fichier rgs. Il faudra alors enregistrer ce fichier
sur le bureau de l'ordinateur, par exemple, puis pointer ce fichier a la place du fichier du CD-

ROM.

Robobat - 2,
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La fenétre suivante s’affiche dans laquelle vous devez enregistrer :

£E Enregistrement des modules i i I= IEILE
He Sujet Code de protection
| 335CHM_DALLAGE Xl 33 1 0011 -45F -EB2A1 D36

. gl Erregistrer I Annuler |

Vous pouvez ensuite lancer DALLIA.

(x|

Z:\Program Files\Robot Officel ESOP
3.51Engineeringilibl 33 Dallageiytl. 0,61 335CHM_DALLAGE . xls contient des

Les macros peuvent contenir des wirus, Il est koujours plus prudent de
désactiver les macros, Cependant, si elles proviennent d'une source sire, le
fait de les désactiver wous empéchera d'avoir accés 3 boutes les
fonctionnalités,

Désackiver les macros ! Activer les macros | Flus d'infos

Robobat — 2, rue Lavoisier — Inovallée Montbonnot- 38334 SAINT-ISMIER Cedex
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2 DESCRIPTION DU SYSTEME
. Une vidéo expliguant comment fonctionne DALLIA est disponible sur le DVD, dans le

répertoire «doc» de DALLIA v1.2.
. DALLIA est composé de 4 zones :

- Une zone « en-téte » pour définir les paramétres de l'affaire,

- Une zone « graphigue » permettant de saisir graphiqguement certaines données,
- Une zone « contrbles » permettant de saisir les données de I'affaire a I'aide de boites

de dialogue,
- Une zone de « données » affichant les données principales.

Présentation des 4 zones :

AVA

ESOP®

Warsian | 1.2 Buresu :
A" ESOP* Caloul d'un dallage suivart le DTU 13 - 3 annexe © Auteur
Projet : Drate
Adresze: Client :
Date rev. Incle :
T T T T
10,0 . 20,0 : 30,0 - 40,0

Zone 1

T

Lo

15,0

Parameétres généraux des zones

T ) Coefficient
Zone Désignation | Partie | Epaisseur | Type Dmax | Interface de
parente Frottement
i | Wl | [mm] Imm]_
1 Partie 1 b | R e 20 [Fiim polyane 15

Parameétres de conjugaisons des zones

Zone Conjugaisons Goujons Localisation
EST OUEST MORD sUb | elmm] | Fe [MPa]
1 ot doint Joit i 225 235 | Intérisur & usage courant

COnjugué | conmjugué | conjugué | conjugué

€ outils

Calculer

€ Modifier Zone
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3 PARAMETRES DE L'AFFAIRE

“argion 12 Bureau:

ESOP® calculdun dallsge suvent e DTU 13- 3annexe © [ Suteur:

Frojet : Ozl :

Adreegs: Charit
DiBte rey.: [ imdex:

Les paramétres modifiables permettant de définir I'affaire sont les suivants :
- Nom du projet
- Adresse compléte du projet
- Bureau
- Auteur
- Date
- Client
- Date révision
- Index de révision

Les parameétres non modifiables sont : le numéro de la version et le réglement utilisé pour les
calculs.
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Robobat

4 BOUTON « OUTILS »

Le bouton « outils » permet d’activer la boite de dialogue suivante :

v Afficher la arille

~
~
v

v

Afficker la régle
Afficher le batiment

Afficher lex zones

Afficher les charges
Elémentaires

v

Afficher les charges mohbiles
Afficher les charges

complexes uniformes

v Afficher les charges
W .
complexes statiques

[ Afficher la légende
[ Afficher la rézulkat

<]

el

X

Ajouter Texte Libre

Boite a outils

Ajouter Cotation

Supprimer Texte ou Cotation

Fermer

Zone de travail

Hir = |72 [m]
¥min = liz [m]
Hmaw = |75E| [m]
Ymaw = |72E [m]
Dx=| 025 [m]
Dy = [m]

La premiére partie de la boite a outils permet de gérer les
affichages de la zone graphique.

On peut ainsi filtrer en cochant et décochant :
- La grille
- La regle
- Le contour du dallage
- Les zones
- Les charges élémentaires
- Les charges mobiles
- Les charges uniformes sous racks
- Les charges de racks
- La Iégende des résultats
- Les résultats des tassements absolus pour la
combinaison ELS et les contraintes.

Les icdnes suivants permettent de :
- Redessiner
- Zoomer
- Zoomer / zone initiale
- Générer la note de calcul au format mht
(internent explorer)
- Ouvrir au format dlg
- Enregistrer au format dlg
- Supprimer les données de l'affaire
- Insérer un logo.

Les boutons « Ajouter texte libre » et « Ajouter cotation »
permettent de créer des textes et cotations dans la zone
graphique.

« Supprimer Texte ou Cotation » permet de les supprimer.

Le bouton « Fermer » permet de fermer la boite & outils.
Le bouton « Zone de travail » permet de définir les dimensions
de la zone graphique avec les parametres Xmin, Ymin, Xmax,

Ymax.

Dx permet de définir le pas de la grille sur laquelle le pointeur
de la souris s’accroche.

La valeur minimale de Dx est 0,01, correspondant & 1 cm.
La valeur par défaut de Dx est 0,25, correspondant a 25 cm.

La sauvegarde au format dlg permet de récupérer les données
des versions précédentes.
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5 DEFINITION DU DALLAGE

5.1 Création d’'un contour

Le dallage se construit dans la zone graphique suivante :

En cliquant sur le bouton « Ajouter Batiment » ou « contour de l'ouvrage », vous activez la
création du contour du dallage.

Ajouter Batiment ou contour de

Bouton « ajouter contour»

En passant le pointeur de la souris au-dessus de la zone graphique, le pointeur devient vert et
Vous pouvez créer le premier point du contour.

Pointeur actif
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Pour vous repérer, la position de la souris est en haut, a droite de la zone graphique.

Position souris

Apres un premier clic gauche, vous positionnez le premier point du dallage. Les directions

possibles sont la verticale et I'horizontale.

Directions possibles

Un second clic gauche valide la position du deuxiéme point.

Partie de contour

Pour terminer le contour du dallage, vous devez le fermer en cliquant sur le premier point crée.

Contour du dallage, juste avant sa fermeture
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Le contour fermé, le dallage apparait en vert.

Contour fermé

Le bouton droit de la souris permet d’activer la boite de dialogue suivante :

Coordonnées |

><=|—.
v=[o

= Dimension. ——

L=|0

Appliguer

Fermer

Annuler

Aide a la saisie

Deux options sont proposeées, soit saisir les coordonnées du second point, soit saisir la distance
au deuxieme point.

5.2 Définition des zones

En cliquant sur le bouton « Ajouter Zone », vOUS pouvez créer une zone.

ru

Bouton « ajouter zone»
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La fenétre suivante permet de définir les parametres des zones :

Définition des Zones - Modification

| Référence Zone Parente -
Paramétres T Conjugaisans T Températures T Coaordonhées
Partie Annese C applicable | Partie 1 - Epaizzewr |05 [m]  Cosfficient de
frattement
Type de dallage |Bétl:|r‘| M darmné ﬂ Interface |Fi|m II'D|.'r'j |
[ ézignation |
Dimax |20 [mirm] Localization |Intérieur a ugage courant j
b odifier Cantour | Supprimer | b difier Annler

Fenétre définition des zones - Parametres
Cette fenétre est composée de 4 onglets :
* « Parametres » - qui définit :
0 la partie applicable du DTU (Partie 1 ou Partie 2)
0 [I'épaisseur de la zone
0 le type de dallage (Béton armé, non armé ou additionné de fibres)
o la désignation (le nom de la zone)
o linterface sol/dallage (film polyane, sable, aucune, autre)
0 le coefficient de frottement (fonction de l'interface sol/dallage)

o0 lalocalisation du dallage (intérieur a usage courant, intérieur a usage particulier,
extérieur)

o le Dmax utilisé.

Remarque :
Le DTU 13.3 a établi des relations ou des valeurs minimum pour certains parametres.

Lorsqu’ils ne sont pas veérifiés, le fond s’affiche alors en rouge.

Epaizzeur - [rn]
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« Conjugaisons » - qui définit :

o0 le type de conjugaison de la zone sur ses quatre bords
0 [l'espacement des goujons
o lalimite d’élasticité de l‘acier des goujons

Définition des Zones - Modification

Référence Zone Parente -

Paramétres T Températures T Coordanhées
|.J|:uint cohjugué j
Hard
Joint conjugué ﬂ Ouest Ezt |.J|:|int CohjLgUE j
Sud [Goujonz
|..||:uint conjugue ﬂ e= |225 [mim]
Fe= [235 [MPa]

b odifier Cantour | Supprimer | b difier | Annler

Fenétre définition des zones — Conjugaisons

« Températures » - qui définit :

o lavaleur du gradient
o0 laface la plus chaude du dallage.

Définition des Zones - Modification
| Référence £one Parente -

Paramétres T Conjugaisans T

Coordonnées

o Temperature la plus elevée sur
la face supérieure

o~ Temperature la pluz slevee sur
la face inférieure

Gradient thermique |20 [FCsm]

Modifier Contour | Supprimer | b odifier Annuler

Fenétre définition des zones — Températures
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Ces paramétres sont accessibles uniqguement dans le cas de dallages non armés ou
additionnés de fibres qui sont soit intérieur a usage particulier, soit extérieur.

e « Coordonnées » - qui permet de saisir les coordonnées de la zone.

Définition des Zones - Modification
| Référence Sone Parente -

Paramétres T Conjugaisans T T empératures T Coordonnées

[v iSaizir les coordononnées de la zorne avec les champs o dessous

Cair 1 Cair 2
m= 15 =215
=145 =11

Supprimer b difier Annler

Fenétre définition des zones — Coordonnées

En cliquant sur « Appliquer », vous utiliserez les parametres saisis dans la suite de I'affaire.
La zone graphique s’active et vous devez définir graphiqguement la zone.

Zone 1.
Zone 1

Définition graphique des zones
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Une fois que la définition graphique est valide, les données sont affichées dans les tableaux
suivants :

Paramétres généraux des zones

Zone Coefficient
Zone D&=ignation Partie Epaisseur Tyhe Dmax Interface de
parente Frottement
[Fr1] [tmi] [fmrm] [mirn]
1 Partie 1 0,15| Bnhen 20| Fim polyane 15

Paramétres de cohjugaisons des zones

Zone Conjugaisons Goujons Localisation
EST OLUEST MORD SLID e [mim] Fe [MPa]
1 - . L il 295 235 Irtérieur & usage courant

ConjUgUE CconjugLUE Conjugué conjugué

Position des zohes

Zone Point 1 Point 2 Gradient | Températwre | TempéEratare
| | 0 [°Cim] |supérieure| inférieure
1 18,5 8,75 28,25 0 Meant Meéant Méant

Tableaux définition des zones

En cliguant sur le bouton « Modifier Zone », vous affichez la boite de dialogue de maodification
des parametres des zones.

L'ensemble des parameétres ainsi que le contour sont modifiables.

€ Modifier Zone

Bouton « modifier zone»

L’ensemble des paramétres est modifiable ainsi que le contour par la commande ci-dessous.

b odifier Contour |

Si la case a cocher suivante est active, le bouton « Modifier contour » n’apparait pas

[v iSaizir les coordononnées de la zone avec les champs oi dessous

Il suffit juste de cliquer sur le bouton « Modifier »

b odifier

5.3 Définition du support du dallage

En cliquant sur le bouton « Ajouter Couche au Dallage », vous pouvez créer une couche de
support du dallage.
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€' Ajouter Couche au Dallage

Bouton « ajouter couche»

La fenétre suivante permet de définir les parameétres du support général.

Définiton des couches du support général - Modification

Muméro de la couche
Epaizzeur (020 [m] défarmation Es (30,00 [MPa]

todule de

Mature couche |F|:|rme j
Recs [tPa] [z moyen = [ds max + ds min)/2 [%]

Supprimer | td adifier Annuler |

Fenétre définition du support du dallage pour une couche de forme

Définiton des couches du support général - Modification

Muméro de la couche
Epaiszewr (020 [m] déformation Ez [MP3]
Mature couche m -

Rez (0,333 [MPa] Dz moyen = [dz max + ds min]/2 |200  [%]

todule de

Supprimer | td adifier Annuler |

Fenétre définition du support du dallage pour une couche d'isolant

Les paramétres a saisir sont :

- Le numéro de la couche,

- I'épaisseur,

- 'Es (donnée par le géotechnicien),

- la nature de la couche (forme, isolant, couche de sol, couche infinie),
- le Rcs,

- le Ds.

Remarque :
Le DTU 13.3 a établi des relations ou des valeurs minimum pour certains parametres. Lorsqu'ils

ne sont pas verifiés, le fond s’affiche alors en rouge.

todule de

défarmation Exz I- [+Fa]
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Ces controles sont réalisés en accord avec le DTU. En particulier pour le Es minimal de la
couche de forme (5.1.2.3) et pour la définition de l'isolant (5.3.4).

Le nombre de couche est limité a 10.

La derniére couche est considérée allant jusqu’a 1600 Deq (voir DTU et tableau des coefficients
d’'influence du tassement).

Une fois les données validées, elles sont affichées dans le tableau suivant :

Suppeort du dallage

Module de | CoefFicient
W® Couche Epaisseur  Hature déformation | de poisson Rcs Ds moyen
E= w

[rr] (MPa] (MPa] [%]

1 0,20/ Forme 30 0,35 Meant Meant

L'ensemble des parameétres est modifiable a I'aide du bouton suivant :

A Modifier Couche du Dallage

Bouton « modifier couche»

5.4 Définition des couches du support pour zones

En cliquant sur le bouton « Ajouter Couche a la Zone », vous pouvez créer une couche
particuliere de support a la zone.

¢ Ajouter Couche 3 la Zone

Bouton « ajouter couche»

La fenétre suivante permet de définir les paramétres du support de la zone :

Deéfiniton des couches du support - Zone - Ajout

Réference Couche Féférence Zone -
Module de

Epaizzeur (010 [m] déformation Es (30,00 [MP3]
Mature couche |F|:|rme ﬂ
Ros [MPa] dz [%]

Appliquer Annuler |

Fenétre définition du support du dallage pour une zone

Les paramétres a saisir sont :
- Le numéro de la couche,
- I'épaisseur,
- I'Es (donnée par le géotechnicien),
- la nature de la couche (forme, isolant, couche de sol),
- le Rcs,
- le Ds.
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Le nombre de couches « additionnelles » est limité & 3 et I'épaisseur a 1m.

L'intérét de cette solution est de pouvoir définir par exemple une chambre froide avec un isolant

localisé dans cette zone.

Une fois les données validées, elles sont affichées dans le tableau suivant :

Couches supplémentaires affectées 3 une zone

Module de | Coefficient
fone H? Couche Epaisseur . Mature |déformation | de poisson Rcs Ds moyven
E= o
[rr] [MPa] [MPa] [%]
1 1 0,10/ Faorme 30 0,35 Meant Meant

Tableau de définition du support particulier a une zone

L'ensemble des parameétres est modifiable a I'aide du bouton suivant :

€' modifier Couche de la Zone

Bouton « modifier couche»

5.5 Dallage Non Armé

En cliquant sur le bouton « Ajouter Béton Non Armeé », vous pouvez définir un béton non arme.

ter Beton Mon Arrmeé

Bouton « ajouter béton non armé»

La fenétre suivante permet de définir les paramétres du béton non armé :

Paramétres - Béton Non Armeé - Ajout

Dézignation |Bétu:un

Zone |1 -

Poids Yolumique |2400  [daM/m3]

Fc22 |25.00  [MPa) ffendage [1.93  [MPa]

Diztance entre jointz de refrait suivant ;
La direction % |66 [rr]

Charge durée :

|EE1 % des charges " longue durée"

La direction ' |E.E [m]

% des charges "courte durée”'

Appliguer Annuler

Fenétre définition du béton non armé
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Paramétres Béton Nonh Armé
Distance | Distance Poids . -
CATTE FELY Fiendage2d Suivant X | Suivant ¥ VYolumigque Designation
[MPa] [MPa] [rm] [rm] [dardim 3]
1 25 1,899 (2 (== 2400 Béton

Tableau définition du béton non armé

Les paramétres a saisir sont :
- la désignation,
- la zone,
- la résistance a la compression, fc28,
- la résistance a la traction, ftfendage,
- le poids volumique,
- la distance entre joint de retrait suivant X (joint scié sur le 1/3 de la hauteur),
- la distance entre joint de retrait suivant Y (joint scié sur le 1/3 de la hauteur),
- le pourcentage de charge longue et courte durée prise en compte dans le calcul
des contraintes. Ce pourcentage permet d'utiliser un module de déformation moyen
pour le calcul des contraintes. Pour le calcul des déformations, le module de déformation
du béton reste le module de déformation longue durée défini par le BAEL 91.

L'ensemble des parameétres est modifiable a I'aide du bouton suivant :

€ Modifier Béton Mon Arme

Bouton « modifier béton non armé»

5.6 Dallage Béton Armé

En cliquant sur le bouton « Ajouter Béton Armeé », vous pouvez définir un béton armé.

€' Ajouter Beton Arme

Bouton « ajouter béton armé»

La fenétre suivante permet de définir les paramétres du béton armé.

Parametres - Béton Armé - Modification

Désignation |E Elon

Zone (1 Fc28 (25,00 [MPa] Fe |500.00 [MPa]
Mombre Nappes |2 - Fissuration |Peu Préjudiciable -

Poids Yolumique (2500 [daM/m3]

Enrobage :
Inférizur |3 [em]
Distance entre arrets de coulage :

La ditection x |25 [m] La direction ¥ |25 [m]

Module de défarmation du béton pour le calcul des contraintes :

Supétiewr |3 [em]

a0 % "longue durée’

Supprimer |

% "courte durée”

Modifier Annuler

Fenétre définition du béton armé
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Les paramétres & saisir sont :

- la désignation,

- la zone,

- la résistance a la compression, fc28,

- la limite d’élasticité des aciers,

- le nombre de nappes,

- 'enrobage inférieur,

- I'enrobage supérieur,

- le type de fissuration,

- le poids volumique,

- la distance entre joint de retrait suivant X (joint goujonné ou toute hauteur
uniguement),

- la distance entre joint de retrait suivant Y (joint goujonné ou toute hauteur
uniguement).

- le pourcentage de charge longue et courte durée prise en compte dans le calcul
des contraintes.

Remarque :
Les distances a spécifier en X et Y doivent étre conformes a la taille de la zone.

Paramétres Béton Armé

Zone Fc28 Ft28 e | fesura-  Enrobage  Enrobage Désignation
tion Inférieur | Superieur
[MPa] [mPa] [MPa] [2rm] [erm]
Feu 4
1 25 2,1 G500 prgudiisble 7.5 7.5 Bétan

Paramétres Béton Armé

7 Nb Poids Distance | Distance
one Volumique | Suivant X | Suivant ¥
Mappes | [dakim3] [rm] [rr]
1 1 25900 29 29

Tableau définition du béton armé

Si les longueurs Lx et Ly sont simultanément inférieures a 25 m, I'action du retrait est négligée
si I'option de calcul choisie est DTU 13-3 et amendement de mars 2006.

Dans les cas contraires, la contrainte de retrait est prise en compte.

Si le nombre de nappe d’'acier est 1 alors la nappe est positionnée sur le plan moyen du
dallage.

Si le nombre de nappe d’acier est 2 alors, I'enrobage supérieur et inférieur est compris entre 2
cmet5cm.

L'ensemble des paramétres est modifiable a I'aide du bouton suivant :

€' Modifier BEton Armé

Bouton « modifier béton armé»
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5.7 Béton additionné de fibres

En cliguant sur le bouton « Ajouter Béton Additionné de fibres », vous pouvez définir un béton
additionné de fibres.

< Ajouter Beton Additionné de

Fidres Bouton « ajouter béton additionné de fibres»

La fenétre suivante permet de définir les parametres du béton additionné de fibres.

Parameétres - Béton additionnés de fibres - Ajout

D ézignation | Beéton

Zone |1 - Fe28 béton blanc |30,00  [MPa]

Poids Yalumigue | 2400 [daM/m3]

Distance entre joint de retrait zuivant :
La direction % |B.6 [m] La direction ' |E,E [m]

Charge durée

100 % des charges "' longue durée" % des charges "courte durée”

Appliquer Annuler

Fenétre définition du béton additionné de fibres

Les paramétres a saisir sont :
- la désignation
- la zone
- la résistance a la compression, fc28
- la résistance a la traction, ft28
- le poids volumique
- la distance entre joint de retrait suivant X
- la distance entre joint de retrait suivant Y
- le pourcentage de charge longue et courte durée prise en compte dans le calcul
des contraintes.

Paramétres Béton de fibre

Fc28 béton Poids Distance | Distance o .
i blanc e Volumique | Suivant X | Suivant Y DESIDTtN
[mPa] [Pa] [darim3] [rm] [r]
1 ad 24 2400 6.6 6.6 Betan

Tableau définition du béton additionné de fibres
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L’ensemble des paramétres est modifiable a I'aide du bouton suivant :

€' modifier Béton Additionne

de Fibres

Bouton « modifier béton additionné de fibres»
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6 CHARGEMENT

6.1 Charges élémentaires

6.1.1 CHARGEMENT REPARTI

En cliquant sur le bouton « Ajouter Charge Répartie», vous pouvez créer une charge
uniformément répartie appliquée a toute la zone.

Dans le calcul, DALLIA utilisera la formule enveloppe pour les calculs en partie courante et la
charge concentrée associée pour les calculs des contraintes en angle et bord.

Si vous faites le choix d’utiliser ce type de chargement, alors vous ne pouvez appliquer d’autres
chargements a cette zone.

Veillez également a ce qu’aucun autre type de charge ne soit déja appliqué a cette zone, sinon
cette option ne serait pas active.

€' Ajouter Charge Repartie LY ajouter charge répartie»

La fenétre suivante permet de définir les parametres des charges réparties.

Charge uniforme - Ajout |

|ntenzité |20 [k frni]

Mature de la charge IE:-:pIu:uitatiu:un j

Durée d'application ILn:nngue durée j

Dézignation I

Mam du caz de charge IEas_21_rep

Digtance minimale
de la charge au joint 0] el
Surface dimpact 0| ]
Appliquer & la zone I'I: j

F 2ppliquer & toute B

Coordonnées

=1 IE,EE He |24,25
¥ IE,EE w2 I'IE,EIEI

[ Efirn Eamtaur

Appliquer Annuler |

Fenétre charge répartie
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Les paramétres & saisir sont :
- I'intensité,
- la nature,
- la durée application,
- le nom du cas de charge,
- la zone a laquelle s’applique la charge.

En béton non armé et de fibre, cette charge est limitée a 80 KN/mz2.

6.1.2 CHARGEMENT LOCALISE

En cliquant sur le bouton « Ajouter Charge Localisée», vous pouvez créer une charge
uniformément répartie appliquée. Le moteur de calcul dans ce cas n'utilisera pas la formule
enveloppe mais discrétisera le chargement en charges ponctuelles.

Dans le calcul, DALLIA discrétisera la charge en charges ponctuelles équivalentes pour la suite
des calculs.

€ Ajouter Charge L

La fenétre suivante permet de définir les parametres des charges localisées.

Charge uniforme - Ajout |

Intenzite |20 [kM Am]

M ature de la charge IE:-:pIn:-itatin:nn j

Durée d'application ILDngue durée j

[ ézignation I

Mom du caz de charge Il:aﬂ

Digtance minimale
de la charge au joint 0]t
Surface dimpact 0 [em]
Appliguer & la zone I'I: j

[0l Eppliguer &toute: (2 20me

Coordonnées

w1 |3,25 W2 I'IEI,EE
¥l |3,25 w2 I'IEI,EE

D &finir Contaur

Appliguer

Fenétre charge localisée
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Les paramétres & saisir sont :
- I'intensité,
- la nature,
- la durée application,
- le nom du cas de charge,
- la zone a laquelle s’applique la charge,
- les cordonnées du contour de la charge ou le contour définit graphiqguement.

6.1.3 CHARGEMENT LINEAIRE

En cliquant sur le bouton « Ajouter Charge Linéaire», vous pouvez créer une charge linéaire.
Dans le calcul, DALLIA discrétisera la charge en charges ponctuelles équivalentes. Un calcul
sera mené en parallele permettant de prendre le maximum des contraintes entre le calcul
discrétisé et la valeur de contrainte donnée par la formule enveloppe.

€ Ajouter Charge Linéaire

Bouton « ajouter charge linéaire»

La fenétre suivante permet de définir les paramétres des charges linéaires.

Charge linégaire - Ajout |

Intenzite |20 [kM fm]

M ature de la charge IE:-:pIn:-itatin:nn j

Durée d'application ILDngue durée j

[ ézignation I

Mom du caz de charge Il:aﬂ

Digtance minimale
de la charge au joint 0]t
Surface dimpact 0 [em]
Appliguer & la zone I'I: j

[0l Eppliguer &toute: (2 20me

Coordonnées

w1 |3,25 He |24.25
¥l IEL'|3 [ IEL'IE

D é&finir ligne

Appliguer

Fenétre charge linéaire
Les paramétres a saisir sont :
- I'intensité
- la nature
- la durée application
- le nom du cas de charge
- les cordonnées de la ligne de chargement ou la ligne de chargement définit
graphiquement.
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6.1.4 CHARGEMENT PONCTUEL

En cliquant sur le bouton « Ajouter Charge Ponctuelle»,

ponctuelle.

€' Ajouter Charge Ponctuelle

vous pouvez créer une charge

Bouton « ajouter charge ponctuelle»

La fenétre suivante permet de définir les paramétres des charges concentrées.

Charge concentrée - Ajout |

[ntenzité IEEI [lM]

Mature de la charge IE:-:pIu:uitatiu:un

~

Durée d'application ILn:nngue durée

=~

Dézignation I

Mam du caz de charge IEaﬂ

Distance minimale
de la charge au joint 0 fm]

Surface dimpact I A0 [cmZ]

Appliquer & la zone I 1:

[T Eppliguen &boute: (& 26mE

=

Coordonnées

w1 |1 3,75
vl |EL1 3

12 |III,IIIIII
ye |I:|,|:||:|

L &finir poaint

Appliquer

Fenétre charge ponctuelle
Les paramétres a saisir sont :

- l'intensité,

- la nature,

- la durée application,

- le nom du cas de charge,

- les coordonnées de la charge ou la localisation de la charge définie

graphiquement,
- la surface d'impact de la platine,
- la distance du bord de la platine au joint.
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|JLL|

_|_

E}

Le cas ci-dessus présente une distance de 0.10m = 10cm entre le joint sec et le bord de la platine.

De ce fait, lors des calculs en angle, la charge est au minimum a la distance « racine (10 cm +
largeur platine/2)/2 » de I'angle.

6.1.5 PARAMETRES COMMUNS AUX CHARGES ELEMENTAIRES

Lorsgu’on clique sur « positionner une charge », la zone graphique est activée :

Représentation des charges élémentaires

Charges Elémentaires

Index Zone Type Intensité | ntl-::ts?té Durée MNature |Hom du cas de charge
1 1 Charge Concentrée 0 (4] LS:?;: Exploitation Casl
2 1 Charge Localisee 20| kN2 Lung};e Exploitation Casi
Durée
3 . Charge Lingaire 200 kM "S::-’é“: Esploitation Casi

Tableau de définition des charges élémentaires

L'ensemble des parameétres des charges élémentaires est modifiable a I'aide du bouton
suivant :

€ Modifier Charge

Bouton « maodifier charge»
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6.2 Chargement mobile

En cliguant sur le bouton « Ajouter Charge Mobile », vous pouvez créer une couche particuliére
de support a la zone.

€ Ajouter Charge Mobile

Bouton « ajouter charge mobile»

La fenétre suivante permet de définir les paramétres des charges mobiles.

Charge Mobile - Ajout

Index Charge kabile Appliquer & la zone |1: ﬂ
Nam |I'--1|:|I:|ile 1 Saisr lez u:u:u:u_r-:lu:unu:unnées de la zone avec
lez champs ci deszouz
[ézignation |
MNom du caz de charge |Ea$'| Prezzion |5 [kPa]
Type de trafic |Enurant j
o—1a v " o .
Type 1 | Coeffizient de circulation |D_I,Ir'|an'||que ﬂ
Dimenzions Intenzité

L1=|23 (1 = |65
(12 = |65

(] [kM]

Appliguer Annuler

Fenétre « charge mobile »

Les paramétres a saisir sont :
- 'index,
- le nom de la charge,
- la désignation,
- le nom du cas de charge,
- la zone a laquelle s’applique la charge,
- les coordonnées d’insertion,
- la pression a la roue, (limitée a 7,5 MPa)
- le type de trafic,
- le coefficient de circulation (n’a plus d’existence dans le DTU 13.3 mis a jour),
- les dimensions,
- l'intensité des charges,
- le type de charge roulante.
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Si le type de trafic est « statique » le coefficient de trafic est égal a 1.
Si le coefficient de trafic est statique, ce coefficient prend la valeur 1 pour les calculs, sinon le
coefficient est dynamique et sa valeur est 1,15 dans les calculs.

Charges Mobiles

Type de Pression e -
Index Zone Type Hom e [MPa] Deésignation Hom du cas de charge
1 1 9 Mohile 1 Courant g Casi

Tableau de définition des charges mobiles
Les charges mobiles sont considérées comme statiques.

L’ensemble des paramétres est modifiable & I'aide du bouton suivant :

€' Modifier Charge Mahile

Bouton « modifier charge mobile»

6.3 Chargement complexe

La fenétre suivante permet de définir les parametres des charges complexes (racks).

Définiton des Chargement Complexe - Ajout

Racks 1 Répation | ChageMobile? | Chooe boble 2

Référence Zone |1 vI m

— Paramétres Racks

o H v Charge Uniforme sous racks

0] 0| s L= 3/ [m] Intensité = I 5 [kMima]

o L H H = 1/ [m] —W | Eharge Eorneentiee parn ped —_
o] o] 5=| 03 [m] Intenzité = I 10/ [kM]

i L K — Paramétres Charges

& [Surtace dimpact) [ 225 [om2] Durée d'application ILnngue durée j

Digtance minimale du bord de la plating au 0 [m]
joint sLivant = ety

MHom caz IEas_ﬂ _racks

Appliquer Annuler

Fenétre « racks »
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Les paramétres & saisir sont :
- la référence de la zone,
- L, longueur des racks,
- H, profondeur racks,
- la distance entre racks dos a dos,
- la surface impact,
- la distance au joint,
- la charge uniforme sous racks — Intensité,
- la charge uniforme sous racks — Durée,
- la charge uniforme sous racks — Désignation,
- la charge racks — Intensité,
- la charge racks — Durée,
- la charge racks — Désignation.

Racks | | cCrhageMobie1 | Checedobles
_ _ —£one Racks
F Iil‘-rhler:at?cun I Mambre = I_'I
* Honzontkale
d .
= WYerticale . I AT Distance [d] = I 0.1 [m]
— Rack type ] i Largeur = | 230 [m]
" Simple Mb de racks = I 4
&+ Double .
Distance [fl=] 250 [m]
Faz de Rack j Paz de Rack j
Dimengions £one fllges
Harizontale = | 200 [m] Mambre = I 2
Werticale = | 15,0 [m] | I | A= (1355 [m]
f
Appliquer | Annuler

Fenétre répartition des racks

Dans cette fenétre, on peut définir :
- les racks horizontaux ou verticaux
- des racks simples ou doubles
- les conditions au bord
- le nombre de racks dans les deux directions
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Définiton des Chargement Complexe - Ajout

Racks T R épartition T Charge Maobile 1 T Charge kobile 2
C'ésignation IMDbilE 1 Type de hafic IEDurant j
Mam du cas de charge IEaS_E'l_meHE'I Coefficient de circulation IF'neumatiques j
Freszion = I 5| [MPa]
- Digtance du chariot 1 & l'axe des racks 0,13 [m]
— —Dimengions—————— — Intenzité

. 11 = [0s 01 - [20
Q H_Tj b [-[e 2= 15 02= 20
U e oy 2 '
) L3=[04 03=[35
2 L4 =1 p4=[35 |

06 = |2EI
[m] [kN]

Appliquer Annuler

Fenétre charge mobile des racks

Représentation graphique du chargement

Charges Complexes

Ind oOrien- Lharge | ¢ . Mom du ) )
neex ren Unifor me i Durée Charge Mobile 1 Charge Mobile 2
Zone tation sous racks | Statique cas
[kMJEm2] [keI] Type Cas Type Cas
Harizon- Longue |Cas_z1_rac Caz_z1_mo .
. - 4 — - Mésrt
1 tale J 1 Durée k= bailert =

Tableau définition des charges complexes

L’ensemble des paramétres est modifiable & I'aide du bouton suivant :
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6.4 Charges automatiques

En cliquant sur le bouton « Charges annexes B », vous pouvez créer automatiquement les
charges définies a I'annexe B du DTU.

€' Charges Annexe B Bouton « charges annexes By

L'utilisateur choisit la zone a laquelle s’appliquent les charges annexes B.

2 Charges automatigues |
Appier 3 zone
I 1: j SEuten -
Supprimer <--

Appliquer Annuler

....................................................

Fenétre affectation des zones

Les tableaux de définition des charges annexe B sont les suivants :

Charges Elémentaires

. Unité .
Index Zone Type Intensité Intensité Durée Mature Hom du cas de charge
1 1 Charge Répattie 200 kMim2 Lgﬂfé“: Exploitation AnnhexeB_Rep
2 1 Charge Concentrée 20 bl Lgﬂféu: Exploitation AnnexeB_C
Charges Mobilas
Tvpe de  Pression . -
Index Zone Type Hom trafic [MPa] Designation Hom du cas de charge
1 1 3 Auto Courant A1 AnnexeB Charge AnnexeB_Char

Tableau de définition des charges de racks

Pour une zone de type « partie 1», les intensités des charges appliquées sont :
- 20 KN/m2 pour une charge répartie
- 20 KN pour la charge ponctuelle avec une pression de 5 Mpa
- 20 KN a la roue pour la charge mobile avec une pression de 5MPa

Pour une zone de type « partie 2», les intensités des charges appliquées sont :
- 10 KN/mz pour une charge répartie
- 10 KN pour la charge ponctuelle avec une pression de 5 Mpa
- 10 KN a la roue pour la charge mobile avec une pression de 0,7 MPa
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Pour modifier ou supprimer ces charges, il faut sélectionner la charge répartie qui est la charge
principale.

Bouton « maodifier charge»

6.5 Combinaisons automatiques

En cliguant sur le bouton « Combinaisons automatiques », vous pouvez créer les combinaisons
automatiquement.

€' Comhinaisons Automati fues

Bouton «Combinaisons automatiques»

Combinaisons

Index Type Definition
1 ELS |AnnexeB_Rep " 1
2 ELS AnnexeB_Rep * 1 + AnnexeB_C " 1 + CasRetrait " 1 + CasTemp " 0,5
3 ELU |AnnexeB_Rep * 1,5 + AnnexeB_C * 1,5 + CasRetrait * 1,35 + CasTemp * 0,65
4 ELS AnnexeB_Char * 1 + CasRetrait * 1 + CasTemp " 0.5
5 ELU |AnnexeB_Char * 1,5 + CasRetrait * 1,35 + CasTemp * 0,65

Tableau de définition des combinaisons

Les combinaisons automatiques prennent en compte les cas « retrait » et « température ».
Toutes les charges ayant le méme nom (de cas de charge) sont prises dans le méme cas.

6.6 Combinaisons manuelles

En cliquant sur le bouton « Ajouter Couche a la Zone », vous pouvez créer une couche
particuliere de support a la zone.

€ Ajouter Combinaison

Bouton « ajouter combinaisons»
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La fenétre suivante permet de définir manuellement les combinaisons.

Combinaison - Ajout

Combinaizons

4 CazTemp* 0.5

Type |ELS -

| Appliquer | Annuler

Fenétre création du manuel des combinaisons
Dans cette fenétre, on peut définir :
- Les types de combinaisons (ELU/ELS)
- Les coefficients pour les différentes actions

Les combinaisons manuelles sont repérées dans le tableau par le caractére « * ».

L'ensemble des parameétres est modifiable a I'aide du bouton suivant :

¢ Modifier Combinaison

Bouton « modifier combinaisons»
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CONSTRUCTIF

7/ RESULTATS

En cliquant sur le bouton « calculer », DALLIA calcule votre dallage.

Bouton « calculer»

T Contraintes T D éformations T Optionz

Calculer pour toutes les zones ‘

Areter Calculer tout | Copier résultats | Fermer |

Fenétre calculs

En fonction des données, si aucun résultat ELU n’est nécessaire, ces calculs ne sont pas

réalisés.

Une combinaison spéciale est utilisée pour les déformations qui prend en compte toutes les
charges de longues durées coefficientées a 1.

7.1 Propriétés

Le premier onglet permet de visualiser :

les résultats des diametres équivalents court, long terme et moyen (Deqi, Deqv,
Deqvm),

des diameétres de réaction conventionnels du support sur la surface de diametre
Deq (i, v, vm),

les longueurs soulevées en angle et en bord (Lsa et Lsb)

ainsi que la valeur de soulevement pour ces mémes angles et bords (Wsa et
Wsb). On trouve également dans cette zone les valeurs de Qsa et Qsb ainsi que
Qea et Qeb maximum.
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Fropniétés T Cantraintes T Défarmations T Options

Zone 1
Deqi=3.03[m]. Degy=2.11[m]
kDeqi=1130 [MPa/m],  KDeqgw =167 [MPadm]
Lza=1.04[m]. Lsb=1.04[m]
YWiza =72 [mm). Wwsb =36 [mm]
[za=8745[daM]. [zb =12523 [daM] aprés transfert
[eakdaw = 2033 [daM]
(ebkdax = 2153 [dal]

Calculer pour toutes les zones ‘

Operation terminée, Temps 00:00:09

Arreter | | Calculer tout | Copier rézultats | Fermer |

Fenétre résultats - propriétés

7.2 Contraintes

Le deuxiéme onglet permet de visualiser les résultats des contraintes et des conjugaisons.

Propriétés T T Défarmations T Options
Calcul particulier - Contraintes
2 AnnexeB_Rep * 1 +AnnexeB_C *1 + CasRetrait * 1 + CazTemp * 0.5 ﬂ

Calculer toutes les zones pour la combinaizon courante |

Zone |1: ﬂ Cartographie des contraintes | ELS face inféneure -

Fohe 1 : A

Z0Me courante 3
cohtraints traction face supérieurs els = 0,83 [MPa] [¥ = 1250, ¥ =12 50] [Combinaizon 2]
contrainte traction face inférieure els = 1,28 [MPa] [ = 13,19, % =12.50) [Combinaizon 4)

zome bord B
contrainte traction de direction oithogonale au joint face supérieure els = 1,34 [MPa] [Combinaizon 4)
cantrainte traction de direction paralléle au joint face inféneure els = 1,22 [MPa] [Combinaison 4]

zone angle
contrainte traction face supénieure el = 1,81 [MPa] [Combinaison 4)
cohtrainte traction face inférieurs els = 0,00 [MPa]

contraints de retrait coefficientée

W

¥ Conjugaisan résultats Calculer toutes les zomes pour toutes les combinaisons |

|

Operation teminée, Temps 00:00:09

Anreter | Calculer tout | Copier résultats | Fermer |

Fenétre résultats — contraintes
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Le calcul peut étre mené pour toute ou pour une seule combinaison.
Le bouton « copier résultats » permet de copier tous les résultats dans le presse papier et de
les coller dans une autre application.

Les résultats des contraintes sont donnés par zone en partie courante, zone d’angle et de bord.
Les contraintes de gradient et de retrait sont également calculées.

Dans cette fenétre, on trouve également les résultats pour les goujons, tenons (si ces résultats
sont demandés en cochant la case a cocher « Conjugaison résultats ») et treillis général ainsi
gue le ferraillage a mettre en place dans le cas d’'une zone en béton armé.

Les résultats sont affichés dans cette fenétre zone par zone en sélectionnant la zone a 'aide de
la liste déroulante « Zone ».

La cartographie des résultats peut étre affichée en sélectionnant la cartographie désirée a I'aide
de la liste déroulante « Cartographie des contraintes».

Les coordonnées des points de calculs ainsi que les combinaisons dimensionnantes sont
affichées dans cette fenétre.

7.3 Déformations

Proprigtés Contraintes Optiong

| [

Rézultats D&formations ; ~
Déformation absolue
Etat limite : wérifig
L1 =1E.501[m]
“Wwiabsz = 10,17 [mm)]
o =13.63[m]
wo =813[m]

Défarmation différentielle ;
Tazzement abzolu seul
Etat limite : wérfié
L2 =10.20 [m]
Widif = 4 57 [minn]
Paint 1 :
W =561 [mm]
w=2113[m]
w=138[m]
Fuaint 2 : "

Calculer déformations |

Operation terminée, Temps 00:00:17

Arreter | Calculer tout | Copier résultatz | Fermer |

Fenétre résultats — déformations
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La déformation absolue est donnée de facon globale puisque la méthode de calcul du DTU
considere le dallage sans joints.

La vérification du DTU est réalisée, le « Etat limite » est vérifié ou non vérifié.

La vérification des tassements différentiels est également réalisée en considérant le dallage
soumis au tassement absolu seul.

Pour ces deux vérifications, les coordonnées et les tassement des points de calculs sont

affichés ainsi que les longueurs L1 et L2 définies par le DTU et utilisées dans les vérifications
de I'état limite de déformation.

7.4 Option de calcul

Proprigtés T Contraintes T Dréformations T

Optionz de calculs

" Calculer suivant le DTU 13-3

(* Calculer suivant le DTU 13-3 et l'amendement de mars 2006

Log
Log: |
[ Genérer le fichier de log I—
[ Genérer les fichiers de log additionnels au farmat C5Y
EE | A
3 Program Files
5] Fobot Office

9 Robat Office Projects

Operation terminge, Temps 00:00:17

Arreter | Calculer tout | Copier résultats | Fermer |

Fenétre résultats — Option de calculs

Deux options de calcul sont possibles, suivant le DTU 13-3 publié ou suivant le DTU 13-3 et
I'amendement de mars 2006 en cours de validation.

En cochant « générer le fichier de log », vous générez le fichier des résultats détaillés.

En cochant « générer les fichiers de log additionnels au format CSV», vous générez les fichiers
de résultats intermédiaires.

Vous pouvez également choisir le répertoire ou seront générés les fichiers de log.
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7.5 Exemple de résultats

Propriétés :

Zone 1l
Deqi=3,03[m], Deqgv=2,11[m], Degmv=2,35[m]
KDeqi = 11,30 [Mpa/m], KDeqv = 16,17 [Mpa/m], KDegmv = 14,57 [Mpa/m]
Lsa=1,02[m], Lsb=1,02[m]
Wsa=7[mm], Wsb=3[mm]
Qsa = 8745 [daN], Qsb = 12523 [daN] apres transfert
QeaMax = 2039 [daN]
QebMax = 2153 [daN]

Contraintes :

Zone 1:

zone courante
contrainte traction face inférieure elu = 1,92 [MPa] (X = 13,55, Y =7,75) (Combinaison 5)
contrainte traction face inférieure els = 1,28 [MPa] (X = 13,55, Y = 7,75) (Combinaison 4)
contrainte traction face supérieure elu = 1,55 [MPa] (X = 13,25, Y = 7,75) (Combinaison 3)
contrainte traction face supérieure els = 1,03 [MPa] (X = 13,25, Y =7,75) (Combinaison 2)

zone bord

contrainte traction de direction orthogonale au joint face supérieure elu =1,95 [MPa]
(Combinaison 5)

contrainte traction de direction orthogonale au joint face supérieure els = 1,30 [MPa]
(Combinaison 4)

contrainte traction de direction paralléle au joint face inférieure elu =1,80 [MPa] (Combinaison
5)

contrainte traction de direction paralléle au joint face inférieure els = 1,20 [MPa]
(Combinaison 4)

zone angle
contrainte traction face supérieure elu = 2,70 [MPa] (Combinaison 5)
contrainte traction face supérieure els = 1,80 [MPa] (Combinaison 4)
contrainte traction face inférieure elu = 0,00 [MPa]
contrainte traction face inférieure els = 0,00 [MPa]

contrainte de retrait coefficientée
contrainte uniforme traction due au retrait elu = 2,34 [MPa] (Combinaison 5)
contrainte uniforme traction due au retrait els = 1,73 [MPa] (Combinaison 4)

contrainte totale en zone courante
contrainte traction totale face supérieure elu = 1,55 [MPa]
contrainte traction totale face supérieure els = 1,03 [MPa]
contrainte traction totale face inférieure elu = 1,92 [MPa]
contrainte traction totale face inférieure els = 1,28 [MPa]

Béton Armé résultats :
La contrainte de retrait est négligée dans le calcul Béton Armé, la distance entre arréts de
coulage <=25m
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h=0,15[m]
dl=3[cm]
d2 =3 [cm]

Amin = 6,00 [cm2/ml]

zone courante
AXx(sup) = 1,13 [cm2/ml]
Ay(sup) = 1,13 [cm2/ml]
Ax(inf) = 1,41 [cm2/ml]
Ay(inf) = 1,41 [cm2/ml]

zone bord
Aper(sup) = 1,43 [cm2/ml]
Apar(sup) = 0,48 [cm2/ml]
Aper(inf) = 0,44 [cm2/ml]
Apar(inf) = 1,32 [cm2/ml]
Apar Section d'armatures parallele au joint
Aper Section d'armatures perpendiculaire au joint

zone angle
AX(sup) = 1,99 [cm2/ml]
Ay(sup) = 1,99 [cm2/ml]
AXx(inf) = 0,00 [cm2/ml]
Ay(inf) = 0,00 [cm2/ml]

Conjugaison résultats :
Conjugaison par goujons
Diametre = 16 [mm]
Longueur = 268 [mm]
Espacement goujon = 225 [mm]
Nuance goujon = 235 [MPa]
Conjugaison par tenons
Hauteur minimale du tenon ou de chaque 1/2 méachoire I'entourant
H min = 3,50 [cm]
La hauteur minimale doit étre inférieure a 1/3 de I'épaisseur
Veérification tenons = OUI

Déformations :

1: AnnexeB_Rep *1
Résultats Déformations :

Déformation absolue :
Etat limite : vérifié

L1 =16,50[m]
Wabs = 10,17 [mm]
X =13,63[m]

y =8,13[m]

Déformation différentielle :
Tassement absolu seul
Etat limite : vérifié
L2 =10,20 [m]

Robobat — 2, rue Lavoisier — Inovallée Montbonnot- 38334 SAINT-ISMIER Cedex
Tél. : 04.76.41.80.82 - Fax : 04.76.41.97.03 - Web : http://www.robobat.com - e-mail : service@robobat.fr




Mise a jour DALLIA v. 1.2

Nouveautés & Améliorations

Robobat

L'ESPRIT CONSTRUCTIF

Page 51

Wdif = 4,57 [mm]
Point 1 :

W =5,61 [mm]

x=21,13 [m]

y=1,38[m]
Point 2 :

W =10,17 [mm]

x =12,88 [m]

y=7,38[m]
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8 NOTE DE CALCUL

Edition d’'une note de calcul en cliqguant sur 'icbne de génération des notes de calcul présent
dans la boite a outils.

o]

8.1 Le gestionnaire de note de calcul

Options de la note de calcul

<l

Définition des zones

<

Paramétres des zones

<l

Ciombinaizons

<l <l

Chargement

<

Resultats [Deq, wsa,wsb, Lsa Lsh]

Résultats contrainte

<l <]

Cartographie des contraintes

<

Rézultats déformation

<

Cartographie des déformations

<l

Résultats goujon

Sélectionner tout ‘

ak. | Annuler |

Fenétre Options de la note de calcul

Cet outil permet de paramétrer les données a afficher dans la note de calcul.

Frojet Froiet

LoGiciEL DALLIA Version 1.1

Note de calcul de synthese
1. DOUNEES GENERALES :

11Pss

2 DONNEES ET RESULTATS PAR ZONE

21Zonet:
Zone 1 & 241 DONNEES

Zone 1

anht Dallia 112624 1 anit Dellia 112624 2

Fenétre — apercu avant impression
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Mise en page

Papiet
Taille :

...........

Source :

EI

|Cassette 1

v

En-téte

Er-tétes et pieds de page

| BwabPage &p sur &P

Pied de page

| auabad

Crientation
() Portrait

(O Paysage

tMarges (milimétres)

Gauche : Droite :

I QK ]l annuler ]’merimante...]

Fenétre

8.2 Les données

— mise en page de I'impression

Dimensionnement des dallages sur terre plein effectué conformément a I'annexe C du DTU
13.3 Partie 1 (NF P 11-213-1), applicable également pour les dallages relevant du domaine

PARAMETRES DE L'AFFAIRE :

Bureau

Auteur

Date

Projet

Client

Date révision
Index révision
Adresse
Commentaires

PRINCIPES GENERAUX :

d'application du DTU 13.3 Partie 2 (NF P11-213-2).

Cette note de calcul integre les modifications de 'amendement de mars 2006 en cours de

validation.

L'autre reglement applicable est le BAEL 91 modifié 99 pour le calcul en béton armé.

Tél. : 04.76.41.80.82 - Fax :
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. VUE DE L'OUVRAGE :
T T T T T T T
1,50 7,50 §3.00 1053 6,50 1,50 7,50 1,50
o WED -
| 14,50 -

Zone 1
Zone 1

259 -

Les limites de zones correspondent a des joints de retrait ou des arréts de coulage.

* SUPPORT DU DALLAGE :

Coupe du dallage :

DAL LAGE

W

@

La premiére couche correspond a la couche sous le dallage.

Des couches supplémentaires affectées a une zone particuliere peuvent étre intercalées entre
la couche « 1 » et le dallage (voir descriptif par zone).

Epaisseur Module de Coefficient Rcs Ds moyen
N°Couche P Nature déformation Es - Y
[m] de poisson [Mpa] [%]
[MPa]
1 0,20 Forme 30,00 0,35 Néant Néant
. DONNEES DE CHARGEMENT :
Charges Elémentaires
Nom du Distance f
.. | Unité . cas - . . . minimale de S_urace
Index Type Intensite . | Durée Nature Désignation | Point 1 Point 2 d'impact
Intensité de la charge au
L [em2]
charge joint [m]
Charge Longue o AnnexeB| AnnexeB (3,00; (39,50;
L Répartie 20,00 | kN/m2 Durée Exploitation _Rep Charge 20,50) 0,50)
Charge Longue o AnnexeB| AnnexeB (21,25;
2 Concentrée 20,00 kN Durée Exploitation C Charge 10,50) 0 40
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Charges Mobiles
Charge mobile type 3

Index Nom Nom du cas Type Coefficient Pression Désignation
de charge de trafic de circulation [MPa] 9
1 Auto AnnexeB_Char Courant 1,15 5,00 AnnexeB Charge
= by 3
%uf—"—fle;
L,
0 i
%f I
L1 L2 Q1 Q2 Q3 Q4 "
Index Position
[m] [m] [kN] [kN] (kNI [kN]
1 1,00 1,60 20,00 20,00 3,50 3,50 (21,25; 10,50)
 Position des charges
T T T T T T
1,50 7450 200 10,53 6,50 2150 T 41,50
» e -
L 1450 —
L
| 250 -

i

Calcu

* COMBINAISONS :

1 1
| en aléatoire

: positions aléatoires des charges par rapport a

ux joints

Index Type Définition

1 EL3 AnnexeE Rep ¥ 1

2 ELS AnmexeB Bep * 1 + dnnexeB 0 * 1 + CagRetrait * 1 + CasTenp * 0,5

3 ELT AmmexeB Rep * 1,5 + ApnexeR C * 1,5 + CasRetrait * 1,35 + CasTenp * 0,65
4 ELS dpmexnsB.Char * 1 + CasBevradt * 1 + CasTemp * 0,5

5 ELU AnnexeB Char * 1,5 + CagRetrait * 1,35 + CasTemp * 0,65
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8.3 Les résultats par zone
ZONE 1
» Données :
I.;D T.I:I:l 3I'II ﬂ?ll'i 5,50 3I.:5|:l 3?‘ L] 42!.':0
L e —
| 14,50 -
=one i
Zone 1
L 50 —
T
| X 1 1 1 1 1 1 1
» Parameétres généraux des zones :
Epaisseur Dmax Coefficient
Zone [one parente [Désignation Partie P Type Interface de
(m] [mm]
frottement
. Béton .
1 Partie 1 0,15 Non Armé 20 Film polyane 1,5
Paramétres conjugué des zones
Position des zones
Zone Gradient ([T supérieure [T inférieure | Point 1 Point 1 Point 2 Point 2 Localisation
[C/m] [C] [C] Y X Y
1 Néant Néant Néant 05 39,5 205 |, Inerieur
a usage courant
Paramétres Béton Non Armé
Distance Distance Poids
Zone [';ACIE:] the[rll/(ilgg]e 28 Suivant X SuivantY volumique Désignation
[m] [daN/m3]
1 25 6,6 2400 Béton
» Parameétres conjugués des zones :
Conjugaisons Conjugaisons Conjugaisons Conjugaisons Goujons Goujons
EST OUEST NORD SUD e [mm] Fe [MPa]
Jqlnt ) Jqlnt ) Jqlnt ) Jqlnt ) 295 235
conjugué conjugué conjugué conjugué
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» Position des zones :

|zone bord

Zone Gradient [T supérieure [T inférieure | Point 1 Point 1 Point 2 Point 2 Localisation
[C/m] [C] [C] X Y X Y
1 Néant Néant Néant 3 05 39,5 20,5 |, [Interieur
a usage courant
» Parameétres Béton Non Armé :
Distance |Distance Couche| Poids
Fc28 |Ftfendage28 | Suivant | Suivant X LD . . .
Zone Usure |volumique Désignation
[MPa] [MPa] X Y [m]
[mm] | [daN/m3]
[m] [m]
1 25 6.6 6,6 Néant 2400 25 Béton
» Résultats :
Deq résultats :
Degi= 3,03 [l
Degy= 2,11 [rm]
Degmy = 2,35 [rm]
KDegi= 11,30 L)
KDeoy= 16,17 [ME 2]
KDeamy = 14,57 [P
= 1,02 [rm]
= 1,02 [rm]
= 1] [rrirm]
= 0 [mim]
» Contraintes résultats :
Zone courante
contrainte traction face inférieure gl = 1,92 Pl (¥=13,55,Y = 7,75)Combinaison 5)
contrainte traction face inférieure els = 1,28 [hiFa] G=1355 Y =T ToMComhinaison 4)
contrainte traction face supérieure gl = 1,55 [P (=1325%=T7T5Comhinaison 3)
contrainte traction face supérieure els = 1,03 [Pl =13,25Y="779Comhinaison 2)

contrainte traction de direction orthogonale au joint face supérieure gly=1,95
contrainte traction de direction orthogonale au joint face supérieure els=1,30

contrainte traction de direction paralléle au joint face inférieure gy =
contrainte traction de direction paralléle au joint face inférieure gls =

Zone angle

contrainte traction face supérieure glu =
contrainte traction face supérieure els =
contrainte traction face inférieure gy =
contrainte traction face inférieure els =

contrainte de retrait coefficientée

contrainte uniforme traction due au retrait gy =
contrainte uniforme traction due au retrait els =

contrainte totale en zone courante

contrainte traction totale face supérieure gy =
contrainte traction totale face supérieure els =
contrainte traction totale face inférieure gy =
contrainte traction totale face inférieure els =

1,80
1,20

2,70 MPal
1,80 Pzl
0,00 MPa]
0,00 MPal
2,34 [MPal
1,73 [MPal
1,55 [MPal
1,03  [MPal
1,92 [MPal
1,28  [MPal

P&l (Combinaisan )
MPal (Combinaison 4)
[MPa] (Combinaisan &)
[MPa] (Combinaison 43

(Comhbinaison a)
(Combinaisan 4)

(Zombinaison 5
(Comhbinaison 4)
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» Contraintes cartographie résultats :

Contrainte face supérieure sous combinaison ELU en partie courante zone [MPa]

35 75 i) 155 19.5 35 IR
100 %
an %
l 80°%
] T0E
e AW e B
i Zone 1 KR b
300%
| =%
e s [ ] ms
L | _1'301 70
L | -o%
. . B e
; 50 %
VS
L 0% |20
B0 %
a0 %
-100 %
-1.162378052
» Béton Armé résultats :
Béton Armé résultats :
La contrainte de retrait est négligée dans le calcul Béton Armé, la distance entre arréts de coulage <= 25m
Ay(sup) Apar{sup})
Ax{sup) dq Aper{sup} dy
RN I L e S S0 I . [ R—.
Axiinf) | Ayii'm & f Aper(inf} & A.'W(i":’ f
da ]
Partie courante et angle Bord
» Goujons résultats :
Conjugaison réesultats :
Canjugaison par goujons
Diametre = 16 [mim]
Longueur = 268 [rm1im)
Espacement goujon = 225 [rriKm]
Muance goujon = 235,00 WP al

Conjugaison partenans

Hauteur minimale du tenon ou de chague 102 machoire I'entourant
H tmin = 3,50 [Cim]

La hauteur minirmale doit &tre inférieure a 1/3 de '8paisseur
Verification tenons = QLI
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» Déformations résultats :

Déformation absolue :
Etat Lirnite : wérifié

» Déformations cartographie résultats :

Combinaison 3 : [AUTODEF]Cas_z1_racks " 1
Défarmation sous combinaison 2 [m]

L1= la,50 [rm1]
Wabs = 3,04 [rrirm]
K= 13,63 [
W= a,13 [rm]
Déformation différentielle :
Tassement ahsolu seul
Etat Lirnite : wérifié
L= 10,09 [rr]
YWidif = 1,75 [Frirm]
Paint 1 :
W = 1,29 [Frirm]
¥= 5,38 [r]
W= 1,38 [r]
Paint 2 :
W = 3,04 [Frirm]
XK= 12,838 [r]
W= 8,13 [
T T T T T T
348 Ta 15,5 19.5 il O 00a0430%
100 %
I an %
a0 %
0%
| e
= | = 1o
40 %
[ | 2%
[ | =%
IR
[ | 0%
= [ |- Hi
-20 %
[ | -0
TR
=50 %
-B0 %
- 0% | an
-80 %
-80 %
100 %
-0,00204303
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8.4 Exporter au format Word

» Transformer une note DALLIA Internet Explorer (format mht ) vers Word (format doc).

\Documents and Settings'sba\\Bureau'apresmidimht

hier  Ediion  Affichage  Favors  Outls 7

=lEfx

o

houveau »
Ouvrir, .. Crl+0

Madifier

EES

Cirl+5

Enregisty

Mise en page.
Tmprimer,,
Apergu avant impression

Ctri+p

Envayer v
mporter et exporter.

Fropriétés
Fermer
Date|
Projet|
Client|
Date rev.|
Index|
Adresse|
=

1.2 PRINCIPES GENERAUX

P11-213-2).

1.3 VUE DE L'OUVRAGE :

L'autre reglement applicable st le BAEL 81 modifié 99 pour le calcul en héton anmé

T T T T
140 40 40 540

T
840

Enregistre ce document en tant que fichier,

4 w0
B = =
=
5] eoite de. . | () robobat -... | ) Apocum...| [E] Merosot . | o R RE

Dimensiannements e dallages surterre plein effectués confarmeément & l'annexe G du DTU 13.3 Partie 1 (NF P 11-213-1), applicables également pour les dallages relevant du domaine d'application du DTU13.3 Partie 2 (NF

"]

| B oA -Fra.. | g Ciprogre...| id delia; r6... |[ETmbtmifl, [« ELGh 115

Aivemarcer] (5 & @ Y B 518 oo

« Enregistrer votre note en choisissant I'option « page web compléte »

cuments and Settint

Enregistrer la page Weh
Envedistres dans : | (& Bureau Ho®

8 -

L1

21Xl

U]

| JMes documents

“f Poste de travail

(% Favoris résesu

=) apresmidi_fichiers
IaTs71

) GOUR

L& ] apresmidi him

Elinks

{5 Raccoure vers TRAVAIL

EH

&y ox

Mom du fichis : |

[apresmic

bt html)

Type

Codage j

[unicods (UTF-8)

Enregistrer I
Annuler

P11-213-2)
L'autre reglement applicable estle BAEL 91 modifié 99 pour Ie calcul en béton armé

1.3 VUE DE L'OUVRAGE :

T
40 140

T
240 340

T
540

T
4.0

Dimensionnements de dallages sur terre plein effectués conformeament 4 I'annexe © du DTU 132.3 Partie 1 (NF P 11-213-1), applicables également pour les dallages relevant du domaine d'application du DTU12.3 Partie 2 (MF

-]

| &] Termin

dipémarer] (3 & B W BH & B8] cipor. | [lmsked... | (5] obobat...| 3 Cipor... | [E] Mioss

|

| 4 Poste de travail

oo | sdreRe .. | ERsa-Fr| g cipreg... | 54 dalia; v |[@]mhtmi.. B Doome. . | [« B0, 105

Robobat — 2, rue Lavoisier — Inovallée Montbonnot- 38334 SAINT-ISMIER Cedex

Tél. : 04.76.41.80.82 - Fax

04.76.41.97.03 - Web : http://www.robobat.com

- e-mail : service@robobat.fr




Page 62 (uﬁl‘cj\‘@‘/@\‘j@ﬁj:ﬂ@ Mise a jour DALLIA v. 1.2

Nouveautés & Améliorations

e« Lancer Word

Catalogue Windows

(@) cConfiurer s programmes par défaut
ﬁi Houveau dacument Office

Ouytir Un document Office

Windows Update

() Mocessoires
M Applications SOCOTEC
Documents Filezilla
N Microsoft Excel
Patamétres
) Realvhc
Rabak OFf
Rechercher Ui i queiclas oraphismes: dins das
() Saric lsttres, rapports, pages Wweb ou des messages électroniques
#ide et support 3 wirkar en utilisant Microsaft War
(7 PDFCreator

Exgcuter...

Fermer la session sha, .,

i Arréter Fordinateur. .,

Démarrer (5 & Ul

®]8]  cipoc.. | [Elnoted... | ) robobat...| 3 cipor... | [ Mios... | &rE:Re ... | B 50A-Fr..| L iiproa... | 54 dalla ... | €] mhtwisA.. | B]oocume... | [« B 1150

* Quvrer le fichier au format « htm »

Document2 - Microsoft Ward _ls(x

Fermer

& Enregistrer Cirl+s
Enedistrer sous. .,

[$8) Evregistrer en tant que Page Web...
sersions...

Apercu de la page Web.

Mise en page..,
[&, apercu avant impression
& Inprimer.., Chrl+P

Envoyer vers »
Fropriétés

1. \Burssuispresmidi doc

1. \Bureauiapresmidi ftm
crije_pmem_ATST1.D0C
4 CHProgram Files). . \rabotPrn.dot

Quiter

Slalolell

S EEEE |
Dessin = T3 (5 | Formes automatiques ~  w [ O

[Feze ¢ (F 0
&'pémarrer| (2} & Y

[E [Francais (Fr |

& gote ... ! (5] rabob... | 5 cipo... ] Mlcrus..‘i A RE: R... | EQBa- ... | 3 Cipro... Mda\ha;.ul é_]mhtm\:..‘! @Ducumml ] Docu... }« 5”1 17

W E M Do J
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‘%\j@hua% - @

ﬁ-|‘1‘|‘2‘|‘3-w-4-w-5-w-s-|-7-|-e‘wa‘wm-w-11-w-12-w-13‘|‘14‘wﬁ‘w1s‘w17‘w1s-|‘1s‘|‘2n‘|‘21‘|‘22‘|‘23-w-24-|-25-|-zs-|-27-|-23-w-za-w-zn-w-n-w-az-w&-"

’,’Jmurma\ = Times New Roman gz =

o 2]
Regarder dans : [[2} Bureau vl e B R CIE ok~

LI Mes documents
{ Poste de travail
[ JFavoris réseal

=) apresmidi_fichiers
CIATS?L

{ _l GOLUR
-T-Las.-'ﬁn:l.mant @amsm doc

2
[a7Raccourd vers TRAVAIL

Mo du fichier ¢ | = & owr -

Type de fichiers : [Tous les documents word (*.doc; *.dot; * htr; *.html; | Anriuler

i

=
=[=lal=14] il
= NAOOE 4 3| & LA - eng.

[Pane Sec (1 (& [EnR [REY AT RRE [Francaisire, | il

Hpémarer| (3 @ [0 Y B & B8] Ocivo. | Dsce... | Sirebeb... | S cipon.. | B vicros... | ARer... | B A ... | 0 Cipro... | 5 dalla ., | E]mhtnt...| &) pocum...|[@]Docu.. | |« M, 1158

« sélectionner tous avec Ctrl+A ou Edition/Sélectionner tout

i apresmidi.itm - Microsoft Ward

| Bichier | Edtion ffichage Insertion Format Outls Tableau Fenstre 2

o . o- | REDE e 2B 2

[ % = =

& = Impossiblediannuler itz <t

&l

B2 Coller Chrl

Chil+F
ChrbH

« |l faut ensuite rompre les liaisons et enregistrer les images dans le fichier.
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» Lancer menu Edition puis Liaisons ; cochez enregistrer image dans doc et Rompre la
liaison
l8ix

| Fichier Edition Affichage Insertion Format Outlls Tableau Fenétre ?

|vzRaaky|izad o - @O 0w -0 2

[ = 5 B

LogiciEL DALLIA VERsIoN 1.0.8
Note de calcul de synthese

1. DONNEES GENERALES :

1.1 PARAMETRES DE L'AFFAIRE :

Bureau uiaisons 2]
Auteur| Fichier source Elément Type: Mise & jour o
Date| [<]
Projet| Annuler
Client|
Date rev.) IMettre & jour
Index| = 5
Cilvrir 13 source
Adresse|
e e oo
Rompre 12 laison
Fichier source |
1.2 PRINCIPES GENERAUX i
Dimensionnements de dallages sur terre plein effectués conform e relevant du domaine d'application du DTU 13,3 Partie 2 (NF
P11-213-2) Mise djour : O autoriations O Manusle [ Yerrouilée [¥ Enregistrer image dans doc,

Microsoft Word i x|

.__;:J Ancwler les iisons sélectionnées ? w

L'autre reglement applicable estle BAEL 91 modifia 89 pour le

1.3 VUE DE L'OUVRAGE :

ﬁmua

170
A = = fird |
| pegsin - NANOOCE4 B S-2-A - =Eng.

[Page Ser [& L& [E [ BT R ‘Fran;a\s Fr
#vemarrer]| (3 @ [0 W BE a1 8] oo | @edte | Siobo. | et | Emeo.. | sre o | B3] G G| S dslia. | @]mbm.. | ®]oocu.. | @]ooc... [Eapre.. |« ik 15

» Il ne reste plus qu'a enregistrer au format « doc »

il apresmidi.htm - Microsoft Word =lE[x|

| Fichier Edition Affichage Insertion Format Outils Tableau Fepétre 2

J Héﬂl@@g? &-E@f‘nvm-g%ﬁhw% =@ 2| ol = rial 8 %
R T R T [ R AT TR P O Y N IR R A TN RN IR RN T

LoaicieL DALLIA VERsIon 1.0.8

Note de calcul de synthese
1. DONNEES GENERALES : Enregistrer dans : [} Bureau | 4 Q bl > Qutls ~

1.1 PARAMETRES DE L'AFFAIRE : IMes documents
'f Poste de travail

Bureau % JF avoris réseau
Auteur =) apresmidi_fichiers
Date CIATS?L
Projet |150UR
Client] B presmidi.doc
Date [ev, Lelinks
Index| [a)Raccourc vers TRAVAIL
Adresse|

|
1.2 PRINCIPES GENERAUX

Dirmensionnements de dallages sur terre plein effectués
P11-212-2)
L'autre réglerent applicable estle BAEL 81 modifié 99 ¢

du darnaine d'application du DTU 13.3 Partie 2 (NF

Mo du fichier ¢ [apresmidi doc =] &  Erreqistrer |
(@l Dacument ¢ Anriler

1.3 VUE DE L'OUVRAGE :

270 o
L}
I
170 4 ﬂ
= EL=RSE e e G Iﬂﬂ
JDesslnv Nw OO 4@‘&-.1-1&- =1 0

[Face St 3 ] ol B Fran;a\s(Fr G
Apémarrer] (G & [0 Y B & 958 Do | Fecte.| G | Dicip.. | Elmioo... | Brer. | ERsea- | Cacipr. | B dalia | @bl | B pecu... | Epocu... |[@]apre.. |« B 1202
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9 EXEMPLE

9.1 Zoom, Contour

Nous créons un dallage de 60x40m avec 2 chargements.

Tout d’abord, nous réglons le zoom :

€' Outils

Cliquez sur « zone de travail », rentrez 42 pour Ymax et I'accrochage de la grille a 1m, soit

Dx=1m

Zone de travail

Hmin = |-2
'min = Iz—
Hnay = IBE

Yma:-:=|42
D:-:=|'|
D_I,I=|1

* Fermez la boite a outils

Ferrmer

 Création du contour : cliquez sur :

4 Ajouter Batiment ou contour de

l'ouvrage

Il est conseillé de prendre l'origine comme point de départ pour faciliter I'utilisation des

coordonnées relatives, en haut a droite de la zone graphique.

[0.0.00)

[ ]

On déplace la souris vers la droite, puis on clique « droit ». La fenétre suivante s’affiche. On

rentre alors L=60

" Coordorngées —
= |1
= ID
% Dimension ——

L=|1D

Fermer

= W

Annuler

i
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Puis idem vers le haut L=40, la gauche L=60 et le bas L=40

On a alors un contour fermé qui s’affiche en vert.

| Ajouter Cotation I‘

On peut également ajouter une cotation.

9.2 Zone

€' Ajouter Zone

Zone A — Chariot avec h=19cm, zone du chariot. On choisit de conjuguer nos 2 zones.

Définition des Zones - Modification

Fiéference Lone Active |1 Fiéférence Zone Parente Im VI

Paramétres T Conjugaisons T Températures T Coordornnées

Partie Annexe C applicable IF'allie 1 "'I Epaiszewr |05 [m]  Coefficient de

frattemnent
Type de dallage | Béton Mon &mié =] Intertace IAUUE = I-l A0

Désignation IZDI"IE A - Rack Dallage sous abri IDUi vl

Dimax |20 [rirn] Localization IIntérieur & Lsage courant j

Modifier Cantour | Supprimer | todifier I Annuler |
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Définition des Zones - Modification

Réference Zone Active I'I Reférence Zone Parente I vI

Paramétres T Conjugaizons T Températures T Coordonnées
IJu:uint nian conjugué j
Mard
Jaint fion conjugué j Ouest R0 | cint conjugué
Sud Goujons
IJu:uint nok conjugué j e= (0225 [m]
Fe = |500 [MPa]
M adifier Cartaur | Suppninmer | | M odifier I Annuler |

Zone B — Racks avec h=15cm

Définition des Zones - Modification
Reference Zone Active |2 Reférence Zone Parente I - I
Paramétres T Conjugaizong T Températures T Coordonnées
Partie &nnexe C applicable IF'artie 1 "I Epaizzewr (019 [m]  Coefficient de
frotterment
Type de dallage I Béton Mon Armé j Interface I.-'l".utre j |1 Ral]
D ézignation IZune B - Chariot Dallage zous &b IEIui vI
Dmax |2EI [mm] Localisation IIntérieur a uzage courant j
h odifier Cortour | Supprirmer | b odifier | | """""""" dnnuler ]

Définition des Zones - Modification

Réference Zone Active |2 Référence Zone Parente I vI

FParameétres T [: T Températures T Coordonnées
IJu:uint non conjugué j
Ford
Jaint conjugué j Ouest Ezt I.Jc:int non conjugué j
Sud Goujons
IJ:::int non conjugueé j e= 0285 [m]
Fe = (500 [MPa]
Modifier Contour | Supprimer | kM odifier | Annuler |
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9.3 Définition des couches du support pour les zone S

On garde les mémes couches.

9.4 Matériau

On définit le matériau de la zone Racks en fc28 = 25MPa

On définit le matériau de la zone Chariots en fc28 = 31MPa

9.5 Chargement

On ajoute en premier les charges des Racks :

Définiton des Chargement Complexe - Ajouk

T R épartition ]

R éférence Zone |1 vI

— Paramétres Racks —[ Charge Uriforme zous racks
|ntensité = I 5 [ kM fm]
0| 0|
Durée d'application | Longue durée -
o o L= 3 [m] I =l
5
& & " I—1 - Mam caz IEEIS'I
H
. 5 - 0.3 [m] —Iv Charge Concentrée par pied  —
+ - Intensité = I 10 [kM]
' L ' f=| 400 [omZ]
Durée d'application IL-:ungue durée j
Distance rinimale du rack au joint I 0 [m] Hom cas ||:_331

Appliquer | Annuler
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Définiton des Chargement Complexe - Ajout
Racks T ]
—=one Racks
— Orientation————
Nu:nml:ure=| 14
% Harizontals Id
i L oA e e ween e | Dist d) =
 Werticale A iztance [d) I 0.1 [m]
s [ o N B N Largeur =| 1.00 [m]
FSimphg L. L] | - - ] | - - ] -] | Nbderacks=m
" Double ;
e e e weee e pigance = 000 [m)
Rack Simple ﬂ . I B N . |Hack5imple j
Dimensiohg £one—————— L+« an s saes  same  eees oa —hléez
Horzortale = [ 300 fml || (.. ... ... ... ..| |Mombe=| 1
Weticale = | 400 [m] | L. L. Lo. 0 Ll L. . A=11.215 [m]
If
Appliquer | Annuler |

Pour ajouter la charge mobile sur la zone « chariots », cliquez sur :

4 Ajouter Charge hobile

puis sélectionnez le type 4

Charge Mobile - Ajout

Index Charge Mobile I'I Dészignatiaon IMUbiIe 2

Mom du caz de charge IEas'I

Pressiar = I 5 [MPa]
Coefficient de traffic I'I,2 'I
Coefficient de circulation IPneumatiques "I

— Dimenzion:—————— — Intengité

L, L1 =08 o1=[z0

L
QIH_HQS IQEH_qu L2= 15 u2=|2n

1 L3=|04 03=|35
2
L4 =1 0a=135
Q:;B HQI' a5= ZD

[E= |2D
[m] [kM]
Appliquer I Annuler |
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Pour notre exemple, nous laissons les parametres par défaut.

On choisit « appliquer ».
On place ensuite la charge sur la zone graphique vers le centre (le point que I'on place sur la
zone graphique est la croix rouge).

On place le chariot en plusieurs points.
- 50,00 -

P? *»% 00 0o £+ 00 23 00 00 FF 00 £ 00 % =1 m

m o
L

a =
ho oo oo &4 00 &€ 00004400 <00C

ho oo oo &4 00 &€ 00004400 <00C
ho oo oo &4 00 &€ 00004400 <00C
ho oo oo &4 00 &€ 00004400 <00C

ho oo oo &4 00 &€ 00004400 <00C

A

Zone 1 Zone 2
boccoooooo2dbldfafldHaa noccooe Zone B - Chariot

L)

40,00

bo dd o0 ao dd 00 bk G G0 hh GO dd Ga
L L S b IR B RO B B
L N N i IR I RN I U

P? *% 00 oo #4080 44 00 00 #4# 00 #3400 &
m o

aa
PO croo oo <200 &5 00 004340052 00¢C =1 m

ho oo oo &4 00 &€ 00004400 <00C
x

o

9.6 Combinaisons automatiques

En cliguant sur le bouton « Combinaisons automatiques », vous pouvez créer automatiqguement
les combinaisons.

€' Comhinaisons Automatiques

9.7 Résultats

En cliquant sur le bouton « calculer » au sommet de la feuille, vous pouvez calculer votre
dallage.

€ Calculer

puis

Calculer bout
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10 COMPARAISON VERSION V1.0.8 - V1.1 ET V1.2

La version 1.1 comporte des évolutions et des corrections dont la liste est ci dessous.
10.1.1 COMPATIBILITE ENTRE LES VERSIONS

IMPORTANT :

Vous pouvez utiliser les fichiers de données créés avec la version 1.0.8 de « DALLIA ».

Pour cela, il faut les ouvrir a l'aide de I'option « Ouvrir » du menu Excel. Ensuite il faut cliquer
sur le bouton calculer pour recalculer I'affaire avec le houveau moteur de calcul de la version
V1.1.

Nous vous conseillons cependant, une fois le fichier créé avec la V1.0.8 ouvert, de le
sauvegarder au format dlg.

[ A les charges

Projet Date . complexes staliques
Adresse Client I &fficher la légende (ke Chaleid i
Date rev. Index [ &fficher la iésultat

. BEED
THETaEE T e et |

[Ervegistrer fichie

Ajouter Cotation

Suppiimer Teste au Cotation

2 Feimer
%l Zone de traval
wmin=l 2 ]
¥min = 2 [m]
smar=| 50 [m]
Yma = % [
Dx=[ 05 m
Dy= 07wl

Calculer

Ouverture d’un fichier V1.0.8 avec la version V1.1

En utilisant la fonction « enregistrer le fichier de données » de la boite de dialogue « outils ».

Enregistrer sous

Enregistrer dans ; |L‘f} ot j e B3~

DALLIADIS, dig

MHam du fichier :

Type: | Dallage Files [ dig) v Annuler

Enregistrement d’un fichier V1.0.8 de données
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Ensuite nous vous conseillons d’ouvrir « DALLIA » depuis la bibliothéque (voir 1.2) et d’'importer
le fichier de données.

OP - Dallia - 33SCHM_DALLAGE. xls

Yichier  Edition Affichage Insertion Format Outls Données Fepétre 7 PDF Complete ’é Bibliothéque Classeur Edition Outils  Aide

2 LY iR - AT | 7 bifichet eiarle

=10 -6 7 5 |IE==HE 2 S-4A-.AF @ FGEL [ ficher a ragle
=R T i B E B iy bl Wm0 o My B | 129% - EB _ = = b ok |G ¥ @ 4l PG = B B P Afficher s batiment
] | =] 17 e wonos
4Bl ¢ | b | E F | © | H [ J K | L | o sficherleschages
élémentaires
i v Afficher les ch. biles |
ESOP —== version: 1.1 Bureau ; I {itchaies thargestiobles!
1 . i f N Afficher les charges
Caleul d'un dallage suivantle DTU 13 -3 annexe C Auteur Ve
Projet Date W Afficher les charges I:
P Client - complexes staliques de Calcul
¥ N ae Lalcu
| Afficher |z légende
Date rev. Index

I Afficher la résultat

Ajouter Cotatior

Supprimer Texle ou Cotation et ou cont

Zore de travail

|
|
|
|
|
|
!
|
|
|
|
|
|
|
|

Ouverture d'un fichier vide V1.1

Ouvrir

Beqarder danz : |@ output j £ B~

DALLIA01S. dig

Mom du fichier : |test2,dlg Durerir

Fichiers de type |Dallage Files [*.dlg) j Annuler

Ouverture d’un fichier V1.0.8 de données
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T T T T T T T
A0 Loonn. L ED L 220 2R 340 a0,0. [0,00000000 ] .

€ Outils

< Ajouter Zone

Calculer

Fichier de la version V1.0.8 chargé dans la version V1.1
Ce format de fichier permet de conserver la compatibilité ascendante entre les versions.
Vous pouvez cependant calculer votre affaire avec le nouveau moteur de calcul en utilisant un
fichier de la version V1.0.8 mais certaines fonctionnalités comme [I'utilisation de plusieurs
fichiers en méme temps sera impossible.
Il est donc trés important pour vous, de sauvegarder vos études sous ce format de fichiers si

vous souhaitez utiliser les évolutions et corrections des futures versions de « DALLIA » comme
par exemple la mise en place du nouveau tableau dans la feuille Excel.

10.2 Corrections V1.1

La liste des corrections est la suivante :

Correction de la limite d'élasticité des aciers en fissuration préjudiciable

Modification de la charge mobile de type 8 ou L2 était égale a 0

Correction des en-tétes manquants dans la note de calcul lors de I'utilisation d'un fichier
DALLIA pour différentes affaires

Modification de la gestion des matériaux pour les zones parentes

Toutes les charges associées a une zone sont supprimées si on supprime la zone
considérée

La charge répartie était surévaluée a I'ELU. Le coefficient était de 2,25 au lieu de 1,5
Limitation de l'intensité des charges appliquées a une zone de type " Partie 2 du DTU "
Corrections orthographiques

Correction de Il'affichage des valeurs des coordonnées

Uniformisation des positions et polices de caractéres utilisées pour le hommage des
zones

Correction des données si le type de charge mobile est supérieur a 5 dans le cas de
charges complexes.

Prise en compte de la distance minimale au joint uniguement pour la zone associée a la
charge concernée
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Remplacement de " Calcul en aléatoire : position aléatoires des charges par rapport au
joint" par "Calcul du cas le plus défavorable : Position la plus défavorable des charges
par rapport aux joints" dans la note de calcul

Sauvegarde de I'ensemble des informations d'une l'affaire dans les fichiers " dig "
Correction de l'algorithme de calcul des charges réparties sous racks

Choix de la méthode de calcul :

- norme NF P 11-213 (DTU 13.3) du 20 mars 2005

- norme NF P 11-213 (DTU 13.3) avec amendement en cours de validation.

10.3 Evolutions V1.1

Positionnement des nappes de ferraillage. Si le nombre de lits est égal a 1, I'enrobage est
compris entre 2 cm et I'épaisseur du dallage moins 2 cm. Intégration d'un contréle de
validité des valeurs de I'enrobage.

Suppression du calcul des déformations différentielles pour les cas 2 et 3.

Calcul des déformations avec une combinaison prenant en compte toutes les charges,
sauf les charges mobiles, avec des coefficients unitaires pour le calcul des déformations
absolues.

Affichage des valeurs du tassement différentiel. Affichage des valeurs de L2 et L1
utilisées pour les vérifications du tassement.

Mise en place d'une liste déroulante dans la fenétre de résultats permettant d'afficher les
résultats zone par zone.

Limitation de la valeur maximale de pression a la roue a 7,5 Mpa.

Limitation de l'intensité des charges réparties a 80 KN/m2 pour les zones en béton non
armé ou additionnée de fibre

Limitation des distances d'enrobage entre 2 et 5 cm pour les zones béton armé
comportant 2 lits de ferraillage.

La valeur par défaut du nombre de nappes de ferraillage est 2 en béton armé.
Réorganisation de la fenétre de résultats.

Calcul optionnel des goujons et tenons. Si cette option n'est pas active les combinaisons
a I'ELU sont nécessaires uniquement pour les zones en béton armé calculée en
fissuration préjudiciable ou peu préjudiciable : accélération des calculs.

Affichage de la cartographie des contraintes en fibre supérieure et inférieure, a I'ELS et a
I'ELU.

Affichage de " Kdeq " de longue et courte durée pour chaque zone.

Mise en place d'un gestionnaire d'impression permettant de configurer la note de calcul.
Modification du schéma de principe de la coupe de sol.

Génération des charges selon I'annexe B pour les zones définies de type " Partie 2 du
DTU ", c'est a dire 10 KN/M2 pour les charge répartie, 10 KN avec une pression de
5MPa pour les charges ponctuelles, 10 KN a la roue et pression a la roue de 0,75 Mpa
pour les charges mobiles

Changement des valeurs par défaut de la répartition des racks doubles.

Dessin des racks et de leur répartition au méme niveau dans la note de calcul.

Affichage des captures d'écran suivant la méme échelle dans la note de calcul.
Suppression de l'affichage de la contrainte due au gradient thermique lorsque celle-ci est
égale a4 0.

Affichage du texte indiquant la présence obligatoire d'un treillis général méme si les
goujons et tenons ne sont pas calculés.

Application possible d'une charge de type " annexe B " sur une zone calculée
conjointement a une autre zone comportant une charge mobile.
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La suppression du dallage entraine maintenant la réinitialisation de l'ensemble des
tableaux.

Limitation des valeurs de " fc28 "

Affichage du point de contrainte maxi en fibre supérieure, inférieure, a I'ELS et a I'ELU.
Remise a jour automatique des combinaisons apres la modification des chargements.
Mise en place d'en-téte et de pied de page dans la note de calcul.

Affichage de I'épaisseur du dallage associée aux valeurs des contraintes affichées dans
la note de calcul.

Possibilité de définir explicitement une couche de sol de type "infinie" pour la derniére
couche.

Affichage du titre des résultats affichés a I'écran.

Possibilité de décomposer une charge en charge de longue et courte durée.

Affichage du caractéere "*" devant les combinaisons générées manuellement

Possibilité d’ouvrir 2 fichiers de la version V1.1 en méme temps

Prise en compte des conjugaisons de zones pour les calculs en angle et bord. Cette
prise en compte se fait en fonction de la définition des liaisons de la zone calculée.

Mise en place d’'une combinaison unique pour le calcul des déformations (ELS)

Distance « d », distance minimale de la charge aux joints remplacée par « P »

10.4 Modification entre le MP4 et le MP4a

La liste des corrections est la suivante :

: Gestion de I'ouverture d'un fichier V1.0.8 et d'un fichier V1.1 avec la version V1.1.
Correction de 'anomalie relative au cumul des contraintes de retrait
Génération d’une combinaisons ELS pour le calcul des déformations si elle n'est pas
créée a l'aide de option «Combinaisons automatiques »
Changement de position de la boite de dialogue « Outils » a I'ouverture
Ouverture de Internet Explorer a la résolution de votre écran
Position des charges complexes de droite dans le cas pas de racks a gauche et rack a
droite
Logo Robobat dans la note de calcul.

10.5 Modifications de I'amendement Al — intégré en V1.2

e (C.3.2.3 Déformations complémentaires sur une bordure de dalle

Cet article concerne les charges situées sur une bande de dalle paralléle au joint correspondant
a la largeur soulevée effective égale a Lsb = (0,05.e%r.E bv.H/g)1/2

Remplacé par:

Lsb = (0,0375 e2r.Ebv.H/ g)1/2

avec :

e?r = er (retrait hydraulique total) + 1,1.dt.10-5 ;
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+ (C.3.2.3.1 Soulévement sous l'effet du retrait différentiel et d'un gradient de température

Il a pour valeur, en I'absence de charge :
wsb = 0,034.Ebv . er2/g

Remplacé par :
wsb = (0,0675. e 2.Ebv/ g) - (1,975. g.H.Lsb/Esq).(2+(3.U)+(2U2))
avec U = 2,26.Lsb/Deqv et Esq = 7,645.Ebv.((H/Deqv)3)

* (C.3.2.3.4 Charge annulant le soulévement en bordure

Il est admis en pratique que la charge annulant le soulevement d0 au retrait différentiel et au
gradient de température est :
Qs =0,15.e 2r.Eb.H2.(1 + 3.H / Lshb).

Remplacé par :

Qs = Qls.((2.Lsb)+(6.H))

avec Qls = 0,017.e2r2.Ebv.Esq/g
Esq =7,645.Ebv.((H/Deqgv)3)

» (C.3.2.2.1 Soulevement sous l'effet du retrait différentiel et d'un gradient thermique

La longueur de soulévement a I'angle, suivant la bissectrice, est donnée par I'expression :
Lsa = (0,16 ezr.Ebv.H / g)1/2
g : poids volumique du béton.

Remplacé par:
Lsa = Lsb

La fleche ascendante a I'angle d'une dalle sous I'effet du retrait différentiel et du gradient de
température vaut, en I'absence de charge :

wsa =0,1.Ebv.e"r2/g

Remplacé par :
wsa = 2.wsb

e (C.3.2.2.4 Charge annulant le soulevement au sommet d'un angle de dalle

Charge Qs a I'angle annulant le soulevement di au retrait différentiel et au gradient de
température :
Qs = 0,15 e?r.Eb.H2

Remplacé par :

QS =QIs 2.Lsb

Avec :

Qls = 0,017.e2r2.Ebv.Esqg/g
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» C.5.2Conjugaison par goujons
Diameétre minimum de calcul : 2,25. [(Vu.e)2 / (fC28.fe)]1/ 4
Remplacé par:
diamétre de calcul : 0.1 H et avec un espacement de 3 unités au metre et une longueur de 500
mm
» Prise en compte du retrait pour le calcul en Béton Armé
La contrainte de retrait est toujours prise en compte.
Remplacé par:

Si les panneaux ont leurs deux dimensions inférieures a 25 m (distance entre arréts de
coulage) alors le retrait peut étre négligé en Béton Armé.

10.6 Corrections V1.2

. En béton armé, pas de limitation de la charge a 80 KN en partie 1.

. En partie 2, suppression du treillis général.

. En partie 2, limitation des charges a 10 KN.

. Si il n’y a pas de couches complémentaires dans aucune zone, suppression de la

phrase afférente dans la note de calcul.
. Entraxe de la charge mobile de type 6 pris égal & 2 metres.

. Meilleur prise en compte des conjugaisons de zones :
o] si un bord d’'une zone n’est pas conjugué avec un bord d’une zone voisine
alors ce bord est considéré non conjugué.
o] Hormis pour la charge uniforme appliquée a toute une zone, toute les
charges ont une influence dans la limite de 1.3 Deq sur la zone voisine dans le
calcul des contraintes en partie courante. Le sol étant continu.
o] Hormis pour la charge uniforme appliquée a toute une zone, toutes les
charges ont une influence dans la limite de Lsa =Lsb sur la zone voisine dans le
calcul des contraintes en angle et bord.

10.7 Evolutions V1.2

* Impression de la note de calcul en noir et blanc.
* Prise en compte compléte de 'amendement A1 modifiant le DTU 13.3.

* Dans la note de calcul, si nous sommes en configuration rack simple alors S =0. S
étant la distance entre deux échelles dans le cas de racks double.
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« Affichage des charges Qe et Qs en angle et bord.

e Support d’Internet Explorer 7.

e Optimisation des temps de calculs pour les calculs en partie courante dans les cas
autres que charge uniforme sur toute la zone.
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